Camed 70949

image & signal processing

Smlouva o pronajmu zafizeni

uzaviena mezi smluvnimi stranami:

pronajimatelem:
CAMEA, spol. s . o.

se sidlem: Kofenského 25, 621 00 Brno
ICO: 60746220
DIC: CZ40746220
zapis v obchodnim rejstfiku: vedeny u KS v Brné, oddil C, vl. 18823
pravni forma: spole¢nost s ruéenim omezenym
bankovni spojeni: Komeréni banka, a.s.,¢.u. 19-5141610227/0100
zastoupena: Ing. Peter Honec, PhD, jednatel spole&nosti
kontaktni osoba ve vécech smiuvnich: Ing. Vit Siroky
e-mail: v.siroky@camea.cz
tel: +420 737 403 724
kontaktni osoba ve vécech technickych: Ing. Leo$ Kudera
e-mail: L.kucera@camea.cz
tel: +420 533 038 404
(dale jen pronajimatel)
a
najemcem:
Mésto BeneSov
se sidlem: Masarykovo namésti 100, 256 01 Bene$ov
IC: 00231401

zastoupenym starostou mésta: Ing. Petrem Hostkem, MBA

(dale jen najemce)

1.

Clanek |

Preambule

Najemce ma zadmér v rdmci zajiStovani véci svéfenych mu zakonem, zejména
v ust. § 2 pism d), h) zakona ¢. 553/1991 Sb., o obecni policii, v platném znéni
a§ 79a zakona 361/2000 Sb., o provozu na pozemnich komunikacich
a zmeénach nékterych zakonl, v platném znéni (zakon o silniénim provozu),
na zakladé uzavfenych vefejnopravnich smiuv s obcemi ve spravnim obvodu,
na vybranych pozemnich komunikacich realizovat méfeni rychlosti véetné
dokumentovani pfestupkl spachanych ugastniky silniéniho provozu podle
§ 125c) zakona o silniénim provozu
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Pronajimatel je pravnicka osoba vlastnici méfici zafizeni certifikované Ceskym
metrologickym institutem umoziujici méreni rychlosti vozidel.

Tato smlouva je uzavirdna na zakladé vysledku zadavaciho Fizeni na vefejnou
zakazku malého rozsahu ,Pronajem sady usekového méfeni rychlosti*.

Clanek II.

Vymezeni pojmu

"Najem" — najmem se rozumi pfenechani do dodasného uzivani konkrétné
uréené v prislusné smlouvé presné specifikované movité véci.

"Najemni smlouva" - smlouva uzaviena mezi pronajimatelem a najemcem,
jejimz pfedmétem je prondjem méficiho zafizeni uréeného k méfeni
a dokumentaci rychlosti vozidel a zavazek najemce za tento pronajem platit
dohodnutou cenu najmu.

"Datum splatnosti" — den dohodnuty ve smlouvé o najmu jako den, kdy je
najemce povinen provést uhradu dohodnutych plateb, a to bez ohledu na to, zda
tento den pfipadne na sobotu, nedéli nebo svatek.

"Den zaplaceni" — za den zaplaceni se povazuje den, kdy byla smluvni platba
pfipsana na ucet pronajimatele nebo mu zaplacena v hotovosti.

~Smiuvni sankce" — jedna se o smlouvou dohodnuté sankce pro pfipad poruseni
smluvnich povinnosti nékterou ze smluvnich stran.

»~Pronajimatel” — pravnicka osoba vlastnici méfici zafizeni certifikované Ceskym
metrologickym institutem umoziujici méfeni rychlosti vozidel.

Méficim zafizenim se rozumi zafizeni uréena pro certifikované méfeni rychlosti
motorovych vozidel.

"Typovou zkouskou" se rozumi Osvéd&eni o schvaleni pfislu§ného typu méficiho
zafizeni v kategorii stanovenych méfidel pro CR. Vydava Cesky metrologicky
institut.

"Ovéfenim metrologické navaznosti stanovenych méfidel” se rozumi ovéfeni
spravnosti méfeni (tzv. cejchovani) probihd 1x za rok na kazdém méficim
zafizeni (provadi Cesky metrologicky institut)

Clanek III.

Uvodni ustanoveni

Ugelem této smlouvy je vymezeni zakladnich prav a povinnosti smluvnich stran
v€etné konkretizace Cinnosti pronajimatele, které bude vykonavat ve prospéch
najemce dle podminek sjednanych v této smlouvé.
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2.

Obé strany se zavazuji plnit podminky obsaZené v nasledujicich ustanovenich
této smlouvy. VySe uvedeni zastupci obou stran prohlasuji, Ze podle stanov nebo
jiného organizaéniho predpisu jsou opravnéni tuto smlouvu podepsat
a k platnosti smlouvy neni tfeba podpisu jiné osoby. Zarover &estné prohlasuji,
Ze zZadna ze smluvnich stran neni v likvidaci, ani proti ni nebylo zahajeno
konkurzni fizeni a Ze spliuji veSkeré predpoklady stanovené pfislusnymi pravni
predpisy nebo vyzadované vefejnou zakazkou pro fadné splnéni povinnosti
sjednanych v této smlouvé.

Pronajimatel se na zakladé této smlouvy zavazuje pfenechat najemci
do doCasného uZivani a najmu dale touto smlouvou nebo jejimi pFilohami
specifikované movité véci a zavazuje se najemci poskytovat v této smlouvé
specifikované sluzby.

Najemce pfedmét najmu do svého uZivani a vymezené sluzby pfijima, to vie
zanize dohodnutou uplatu, kterou se najemce zavazuje pronajimateli
za podminek sjednanych v dal$ich ¢astech této smlouvy platit.

Za den vzniku najemniho vztahu se povazuje den uzavieni této smlouvy. Narok
na poskytovani Uplaty dle této smlouvy nalezi pronajimateli po fadném piedani
provedené instalace.

Clanek IV,

Uéel smlouvy

Ugelem této smlouvy je vymezeni zakladnich prav a povinnosti smluvnich stran
vCetné specifikace ¢innosti pronajimatele, kterou bude vykonavat ve prospéch
najemce za podminek sjednanych v této smlouvé.

Clanek V.

Predmét smlouvy

Predmétem této smlouvy je ndjem nize specifikovanych zafizeni pro méfeni
rychlosti se zabezpecenim provozu najatych zafizeni véetné automatizovaného
prenosu dat o provedeném méfeni a zaji$téni provozu potiebnych softwarovych
aplikaci. Méfici zafizeni bude umisténo v nasledujicich lokalitach:

Ulice Cechova, Benesov — profil &.1 pred ¢p. 1500 a profil &. 2 pred ¢ép. 1433,
celkovy méfeny Usek v délce 280m.

Pronajimatel se zavazuje na svij naklad a své nebezpeéi instalovat méfici
zafizeni do mist ur€enych v odst. 1 na technické zafizeni v majetku najemce,
jehoz technicka specifikace je souéasti zadavaciho fizeni na vefejnou zakazku
malého rozsahu ,Pronajem sady Usekového méfeni rychlosti“. Termin dokonéeni
instalace zafizeni isekového méfeni rychlosti je 31. 7. 2017.
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.V ramci pInéni této smlouvy se Pronajimatel zavazuje plnit predmét smlouvy dle

technickych podminek uvedenych v pfiloze & 1 - Technicka specifikace
a v priloze ¢. 2 - Situace.

Pronajimatel se zavazuje, ze po celou dobu platnosti najemni smlouvy bude
pfedmét najmu, resp. jim pronajaté méfici zafizeni umoznovat certifikované
meéfeni rychlosti vozidel na uréeném misté, bude automaticky zaznamenavat
pfestupky, které budou =zobrazovany, bezpetné ukladany a nasledné
automaticky zasilany ke zpracovani v systému zpracovani piestupkii ORP tak,
aby vystupem byly dokumenty pouzivané ve spravnim fizeni.

Pronajimatel se zavazuje, Zze pfedmét najmu, resp. jim pronajimané méfici
zafizeni bude po celou dobu platnosti smlouvy piné funkéni, bude mit své
puvodni instalované parametry a bude umozriovat certifikované méfeni rychlosti
vozidla v méfeném misté dle pfilohy €. 1 - Technicka specifikace.

Clanek VI.

Vlastnictvi a uzivani pfedmétu najmu
Pfedmét najmu bude po celou dobu trvani smlouvy ve vlastnictvi pronajimatele

a najemce bude opravnén pfedmét najmu po dobu platnosti smlouvy uzivat
a brat uzitky z jeho pouzivani.

Najemce neni opravnén predmét najmu pfevést na jiného, zastavit, & jinak
pravné zatiZit a bez souhlasu pronajimatele neni opravnén pfedmét najmu
poskytnout do podnajmu, zapujcit treti osobé nebo jinak umoznit tietim osobam
jeho uzivani.

Najemce je opravnén pouzivat pfedmét najmu vyluéné ke sjednanému téelu.
Pronajimatel je povinen hradit veskeré naklady souvisejici s b&znou udrzbou
predmétu najmu.

Pronajimatel musi udrZzovat pronajimané zafizeni viadném stavu
odpovidajicimu dohodnutému uéelu uzivani.

Pronajimatel se zavazuje, Zze ve$kera zafizeni souvisejici s pfedmétem najmu
bude udrZovat ve stavu odpovidajicim poZadavkim stanovenym v platnych
obecné zavaznych pravnich predpisech.

Najemce neni opravnén provadét jakékoliv zmény na pfedmétu najmu.
Pronajimatel je povinen predmét najmu pojistit proti obvyklym nebezpedim
vzniku skody a najemce se zavazuje pronajimatele o vzniklych $kodach nebo
zavadach neprodlené informovat.

Pronajimatel je opravnén provadét pravidelné kontroly stavu a funkénosti
predmétu najmu.
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Clanek VI,

Doba trvani a misto plnéni smlouvy

1. Tato smlouva se uzavira na dobu uréitou, na dobu 4 (slovy é&tyf) let plnéni
vefejné zakazky. Lhita pInéni zacind bézet dnem pfedani piné funkéniho
méficiho zarfizeni.

2. PIné funkéni méfici zafizeni instalovana na mistech uréeni véetné instalovaného

informaéniho systému se pronajimatel zavazuje predat najemci vterminu
do 31. 7. 2017.

3. Mistem pInéni dle této smlouvy je spravni Gzemi najemce.
Clanek VIII.

Cenové a platebni podminky
1. Celkova cena za pifedmétné pinéni:

Cena v K& bez DPH Cena v K¢ vé. DPH
a) cena celkového pronajmu dle pfilohy &. 1 - Technicka specifikace

Cena celkového pronajmu 462 700,00 559 867,00
| c) nabidkova cena celkového servisu .
| Cena celkového servisu J 242 900,00 293 909,00 J
L _ - S . I —
Cena celkova — pronajem vcetné servisu 705 600,00 853 776,00

2. Cena za diléi pInéni v rozsahu jednoho mésice:

Cena v K& bez DPH Cena v K& v&. DPH
Ia) cena mesicniho pronajmu dle pfflohy &. 1 - Technicka specifikace

Cena mésiéniho pronajmu 9 640,00 11 664,40
'c) nabidkova cena mési¢niho servisu i :
Cena mésicniho servisu J 5 060,00 6 122,60 J
Cena mésicné — pronajem viéetné servisu 14 700,00 17 787,00
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10.

11.

12.

13.

Smluvni strany se dohodly, Ze pronajimateli nalezi za poskytnuti méficich
zafizeni do doasného uzivani najemce a za poskytovani sluzeb souvisejicich
s provozem méficich zafizeni, jejichz plnéni je predmétem této smlouvy,
najemné, jehoz vyse je uvedena v él. VIII, bodé 1.

K uvedenemu najemnému bude pfipoctena DPH v zakonné sazbé platné v dobé
fakturace, ke dni podpisu smlouvy &ini tato sazba 21%.

Takto sjednané najemné obsahuje veskeré naklady nutné k fadnému spinéni
predmétu této smlouvy véetné nakladl spojenych s instalaci, uvedenim zafizeni
do provozu, udrzbou a servisem pronajatych zafizeni a k odstran&ni méficiho
zafizeni po skonceni této smlouvy. Za vymezeny rozsah pinéni byla vyse
najemného stanovena jako nejvySe pfipustna a platna po celou dobu trvani této
smiouvy.

Vyse najemného nesmi byt ménéna v souvislosti s inflaci éeské mény, hodnotou
kursu Ceské mény viéi zahrani€nim ménam ¢&i jinymi faktory s vlivem na ménovy
kurs, stabilitou mény nebo cla.

Veskeré zmény ceny budou feSeny dodatkem k této smlouvé, ktery mize byt
uzavien pouze za predpokladu dodrzeni zakona o vefejnych zakazkach.

Narok fakturovat odménu vznikne pronajimateli a2 ode dne instalace,
zprovoznéni méficiho zafizeni, jeho predani najemci a po zku$ebnim provozu
na zakladé predavaciho protokolu.

Najemce neni povinen platit pronajimateli jakékoliv zalohy.

Najemné bude splatné vzdy nejpozdéji do 30-tého dne ode dne ukondeni
kalendarniho mésice, za ktery je najemné placeno, kdyZz pronajimatel bude
najemné Uctovat najemci vzdy mési¢né do 15 dnl od skonéeni pfedchoziho
kalendarniho mésice, a to fakturou, ktera bude mit veskeré naleZitosti uéetniho
a dariového dokladu.

Pronajimatel se zavazuje pfisluSné faktury za najemné doruéovat najemci spolu
s pfedavacim protokolem.

Povinnost najemce zaplatit vyUétovanou ¢astku je spinéna dnem pfipsani
fakturovanych €astek na Gcet pronajimatele.

V piipadé, Ze u&etni doklady nebudou mit odpovidajici nalezitosti, je najemce
opravnén zaslat je ve |haté splatnosti zpét pronajimateli k doplnéni, aniz se tak
dostane do prodieni se splatnosti; Ihita splatnosti poéina bézet znovu
od opétovného zaslani nalezité dopinénych ¢&i opravenych dokladu.

Clanek IX,

Smluvni sankce

V pfipadé zavady zafizeni zdivodu nedodrZeni zévazki Pronajimatele
dle €l. V bodll 2, 3 a 4, je Najemce opravnén vuéi Pronajimateli uplatnit smluvni
pokutu kracenim mésiéni uhrady za dohodnuté pinéni v nasledujicim rozsahu:
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a=z
X

a.... kracena cena celkem za mésiéni plnéni

X . pocet dni v mésici

Yoo pocet dni, kdy bylo zafizeni nefunkéni

Z..... béZna cena celkem za mési¢ni pinéni

.V pfipadé uplatnéni kraceni dle ¢l. IX, bodu 1 sepi$e Najemce s Pronajimatelem
pisemny zapis, ktery bude pfilozen k faktufe za dany kalendafni mésic.

Narok na zaplaceni smluvni pokuty najemci nevznikne tehdy, jestlize k poruseni
povinnosti pronajimatele doslo v dusledku pfipadu vy$si moci.

Clanek X.

Prava a povinnosti smluvnich stran

. Vramci plnéni pfedmétu této smlouvy se pronajimatel zavazuje zaji$tovat
pravidelné ovéfovani metrologické navaznosti pronajimanych méficich zafizeni
po celou dobu najmu.

Soucasti sluzeb s najmem spojenych bude servis a b&zna Udrzba pronajimanych
meéficich zafizeni po celou dobu najmu.

. Servis a Udrzba budou provadény tak, aby pronajaté zafizeni mélo po celou
dobu najmu své puvodni instalované parametry a umozZiiovalo piedev§im
certifikované méreni rychlosti vozidel.

Po uplynuti doby najmu je pronajimatel povinen méfici zafizeni odstranit
z technického zafizeni v majetku najemce.

Kontakt poskytovatele pro hiaseni poruch v prac. dny v dobé 07:00-16:00:00 hod

E-mail: helpdesk@camea.cz
Tel.: +420 533 038 499
Clanek XI.

Zpusoby uzavreni a ukonéeni smlouvy

Uginnost smlouvy kondi dnem upiného vypoiadani véech vzajemnych prav
a povinnosti sjednanych ve smlouvé.

Smlouva vznika jen dohodou o celém jejim obsahu po pfedchozim odsouhlaseni
obéma smluvnimi stranami.

. Za datum uzavieni smlouvy se pfi spinéni vySe uvedenych podminek povaZuje
datum posledniho podpisu.

Stranka 7 z 10



4. V pfipadé odstoupeni od smlouvy zlstavaji nadale v platnosti ujednani tykajici
se volby prava, dohody o zpGsobu feSeni sporl a naroky na zaplaceni téch
smluvnich sankci, na jejichz zaplaceni vznikl narok pfede dnem zaniku smlouvy.
Odstoupeni od smlouvy se nedotykd ani naroku na nahradu $kody vzniklé
porusenim smlouvy.

5. K ukonceni této smlouvy mize dojit dohodou smluvnich stran nebo odstoupenim
od smlouvy. K odstoupeni od smlouvy muize dojit zdlvodu ztraty pravni
zpUsobilosti najemce k Ucelu méfit rychlost vozidel na pozemnich komunikacich
ze zakona, podstatného poruseni smluvnich povinnosti smluvni strany, kdyZ pro
Ucely této smlouvy se za podstatné poruseni smluvnich povinnosti na strané
pronajimatele povazuji zejména:

- prodleni pronajimatele se spinénim smluvni povinnosti v pfipadé, Zze byl na toto
prodleni ze strany najemce upozornén a v dodateéné poskytnuté pfiméfené
lhaté nesjednal napravu

- vpfipadé, Ze pfedmét najmu nebude zplsobily fadného uzivani dle smlouvy
0 najmu

- pfedmét najmu pozbude ufedniho schvaleni pro uZiti k uéelu vymezeného
smlouvou nebo témito zadavacimi podminkami

- pronajimatel pozbude svého podnikatelského opravnéni, které mu umozfiuje
éinnosti dle smlouvy o najmu

- ha majetek pronajimatele bude prohiaSen konkurs nebo navrh na prohlaseni
konkursu bude zamitnut pro nedostatek majetku

- pronajimatel poda navrh na vyrovnani

- pronajimatel vstoupi do likvidace

- pronajimatel pozbyde jakéhokoliv opravnéni, které je vyzadovano pravnimi
predpisy pro provadéni ¢innosti, k niz je smlouvou o najmu zavazan.

6. Za podstatné poruSeni smluvnich povinnosti na strané najemce se pro uéely této
smlouvy povazuje zejména:

- prodleni najemce s Ghradou svych penézitych zavazk( po dobu del$i 90 dnu

- opakované neposkytnuti soucinnosti pro fadné pinéni zavazku pronajimatele
ze smlouvy, a to po pfedchozim upozornéni ze strany pronajimatele

- provedeni neopravnéného zasahu do predmétu najmu, které ma za nasledek
ovlivnéni funkénosti, spolehlivosti ¢i Zivotnosti méficiho zafizeni

- poskytnuti pfedmétu najmu do podnajmu nebo do uzivani tieti osobé.

7. Odstoupeni od smlouvy musi byt provedeno pisemnou formou, pfitemz pisemny
projev vile od smlouvy odstoupit musi byt druhé smluvni strané doruéen. Uginky
kazdého odstoupeni od smlouvy nastanou okamzikem doruéeni tohoto
jednostranného pisemného projevu vile odstoupit od smlouvy druhé smiuvni
strané.
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Clanek XII.

Ustanoveni spole¢na

Tato smlouva nabude platnosti dnem jejiho podpisu ob&ma smluvnimi stranami.
Smlouva bude u¢inna po predani celého pfedmétu najmu najemci.

Zmény smiouvy se sjednavaji zasadné pisemné jako dodatek ke smlouvé
s Ciselnym oznalenim podle porfadového d&isla pfislusné zmény smilouvy,
podepsanych pronajimatelem a najemcem nebo zpUsobem stanovenym
ve smlouvé, a to vzdy po prfedchozim vzajemném projednani a za piedpokladu
dodrzeni zakona &. 134/2016 Sb., o vefejnych zakazkach, ve znéni pozdéjsich
predpisu.

Smluvni strany vyslovné stanovi, Ze neumozni podstatnou zménu smlouvy —
za podstatnou zménu je povazovano zejména rozsifeni pfedmétu smlouvy
azména smlouvy ménici ekonomickou rovnovdhu smlouvy ve prospéch
pronajimatele a dale nesmi byt smlouva zménéna tak, Ze by takova zména
mohla ovlivnit vybér nejvhodnéjsi nabidky &i umoznit icast jinych pronajimatelt
v pfedmétném vyb&rovém fizeni, v némz byl pronajimatel vybran.

Pronajimatel i najemce vyslovné souhlasi s tim, aby tato smiouva byla uvedena v
evidenci smluv vedené najemcem a byla v piném znéni véetné jejich pfiloh
zvefejnéna v souladu se zakonem ¢. 134/2016 Sb., o vefejnych zakazkach,
ve znéni pozdéjSich predpisl, na profilu zadavatele.

Smluvni strany prohlasuji, Ze skute¢nosti uvedené v této smlouvé nepovazuiji za
obchodni tajemstvi ve smyslu ob&anského zakoniku a udéluji svoleni k jejich
uziti a zvefejnéni bez stanoveni jakychkoliv dal$ich podminek.

Pronajimatel si je védom, Ze je povinen spolupUsobit pfi vykonu finanéni kontroly
ve smyslu § 2 pism. e) zakona €. 320/2001 Sb., o finanéni kontrole ve veiejné
spravé a o zméné nékterych zakonl (zakon o finanéni kontrole), ve znéni
pozdéjSich predpisu.

Clanek XIII.

Pojisténi odpovédnosti pronajimatele

Pronajimatel prohlasuje a zavazuje se, Ze po celou dobu platnosti této smlouvy
bude mit sjednano pojisténi své odpovédnosti za $kodu zplisobenou pii vykonu
své podnikatelské &innosti, a to ve vysi pojistného kryti min. 1 mil. K& pro jednu
pojistnou udalost.
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Clanek XIV.

Ustanoveni zavérecna

1. Veskeré spory, které vzniknou z této smlouvy nebo v souvislosti s ni, a které
se nepodafi vyfesit pfednostné smirnou cestou, budou rozhodovany obecnymi

soudy v souladu se zakonem &. 99/1963 Sb., obéanskym soudnim fadem
v platném znéni.

2. Veskera vzajemna prava a povinnosti smluvnich stran vyplyvajici z této smiouvy
se budou fidit pravem Ceské republiky.

3. Korespondenénim mistem pro zasilani pisemnosti je adresa uvedena
ve smlouvé nebo nasledné zaslaném pisemném oznameni o zméné dorudovaci
adresy. Pokud se vrati pisemnost zaslana na uréenou korespondenéni adresu,
ma se za to, Zze tato pisemnost byla dorué¢ena dnem vraceni druhé smiuvni
strané. Pro doru¢ovani veskerych pisemnosti plati zejména ustanoveni
spravniho fadu, zejména pak fikce doruceni v pfipadé nevyzvednuti nebo
odepreni prijeti zasilek.

4. Pokud je nebo se stane jakékoliv ustanoveni sjednané mezi smluvnimi stranami
neplatnym nebo neudinnym, bude nahrazeno platnym a G&innym ustanovenim,
které nejblize odpovida hospodarskému uéelu nahrazovaného ustanoveni.

5. Tato smlouva byla vypracovana ve ¢tyfech exemplafich, z nichz kazda smluvni
strana obdrzi po dvou.

6. Podpisem této smlouvy obé smluvni strany potvrzuji, Ze ji uzaviely svobodné,
vazné, nikoliv pod natlakem ani za napadné nevyhodnych podminek
pro kteroukoliv z nich, Ze si smlouvu precetly a jejimu obsahu porozumély.

Nedilnou soucasti této smlouvy jsou nasledujici pfilohy:

¢. 1 Technicky popis plnéni

¢. 2 Situace
Vv dne 7k -05- 20V V 2nems  dne 16 -05- 01
Eﬁm?tgﬁ ,spol. s r.:}
Kofenskghd s 1 00 Brno
tel./fax: +-’20,,(‘? 1 -1- 9—
I»«%n??:? ea?.Ez, ca_mea@uanLa‘(-:zJ .
Pronajimatel Najemce
CAMEA, spol. s r.o. Mésto Benesov
Ing. Peter Honec, PhD. Ing. Petr Hostek, MBA
jednatel spole¢nosti starosta mésta
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1. Nabizené feSeni

Dodavatel nabizi systém UnicamVELOCITY. Dodavatel je vyrobcem systému
UnicamVELOCITY , jehoz technické parametry zcela napliiuji technické podminky pfilohy &.1

vyzvy k podani nabidky na vefejnou zakazku malého rozsahu a zadavaci dokumentace
,Pronajem sady Usekového méfeni rychlosti®,

o Systém UnicamVELOCITY je piipraven na rozsifeni o technologii certifikovaného méieni
okamzité rychlosti UnicamSPEED stejného vyrobce.

o Systém UnicamVELOCITY je vybaven modulem pro export dat do systému Scarabeus
DMS.

e Systém UnicamVELOCITY je pfipraven na moZnost budouciho poskytovani snimki RZ
véech vozidel pro potfeby PCR.

Veskeré technické parametry systému UnicamVELOCITY jsou uvedeny v pfilozeném certifikatu
systému UnicamVELOCITY a v pfilozeném katalogovém listu systému UnicamVELOCITY.

Piikladame také certifikat a katalogovy list pfipadného budouciho systému méfeni okamzité
rychlosti UnicamSPEED.

Na kazdém profilu budou osazeny nasledujici komponenty:
e 2x ANPR kamera s integrovanym IR reflektorem,

¢ 1x technologicky rozvadé¢ systému obsahujici napajeci jednotku (v jednom profilu bude
provedena na trvalé napajeni 230V, vdruhém profilu se bude jednat o bateriové
napajeni z VO), komunikaé&ni jednotku a vypo&etni jednotku.

¢ 1x jednotka pfesného ¢asu UnicamTIME.
e 1x zableskova jednotka UnicamFLASH
e Na vozovce budou provedeny referenéni cary

Detaily provedeni budou fe$eny v realizaéni dokumentaci.
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2. Kontrolni fotografie z ovéfeného méridla véetné kopie
ovérovaciho listu — no¢ni snimek

1A 7350

Rychlost : 97 km/h

. : Max.dov.r.. 50 km/h
UnleamV ELGCITY. .8 ‘CA 3. £ Vzdalenost: 773.3 m
2017-08-15T01:0¢ : Interval: 00:00:28.560

Podols_k nabre2| S

GPS&: 5001710—) 014:28

obr. 1 No&ni snimek vozidla s vyznaéenim zméiené rychlosti
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2097-08-16T01:04:29 02 EZokHele N>l \E e =N ek
Rede skelaiczASmedCentrum, vyjezd, pruh 1

obr. 1 No&ni snimek vozidla osvétleného zableskovym zafizenim
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Vam ¢

esky metrologicky institut

Okruzni 31 638 00 Brno
tel +420 545 555 111

www.cmi.cz

Pracoviité: I.aboratofe primérni metrologie, V Botanice 4, 150 72 Praha 5, tel. +420 257 288 311
oddéleni akustiky a kinematiky — laboratof kinematiky, c-mail: rychlomery.lpm@cmi.cz

OVEROVACI LIST
¢. 8012-OL-70010-17
Datum vydéni: 7. ledna 2017 - List | ze 2 listd
Vlastnoik: Hiavni mésto Praha, Marianské namésti 2, 110 01 Praha |
Zakaznik: CAMEA, spol. s r.0., Kofenského 25, 621 00 Bmo
MéFidlo: Silni¢ni rychlomér
vyrobee: CAMEA
typ: UnicamVELOCITY3
vyrobni éislo rychloméru: CAM®60001314
rozsah m&keni rychlosti: 1 km.h" az 250 km.h
rok vyroby: 2006
umistéaf rychloméru: Praha 4 - Podolské nabrez(
Poutité etalony: GPS ctalonovy %chlomér typu GPS-01, vyrobce CMI, v.&. 1, ktery byl umistén v
méficim vozidle CMI; navaznost na statni etalony délky a ¢asu.
Podminky méfeni: Teplota okoli: (2% 1)°C
Misto ovéfeni: Praha 4 - Podolské nabFezi, dva jizdni pruhy smér centrum.
Datum zkoudky: 17. ledna 2017

Ovéfeni provedl:

Ovéreni schvilil:

Ing. Enrico Buttoraz

metrolog

ag. Marck Blabla
edouci oddéleni

Tento ovétovaci list nesmi byt bez pisemného souhlusu ovétujici laboratote rozmnozovan jinak ne cely

obr. 3 Ovéreni platné v dobé pofizeni snimku strana 1
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OVEROVACI LIST 8012-0L-70010-17 List 2 ze 2 listd

Mctoda zkouky: Rychlomér byl zkoulen podle metrologického pfedpisu CMI &. 812-MP-C215
~Metodicky postup pti ov&fovani usekovych rychloméri.*

Vyrok o vysledku:  Provedené zkousky méFidla prokézaly, Ze pfedloZeny silniéni rychlomér ma
pozadované metrologické vlastnosti (viz Certifikdt o schvéleni typu stanoveného
méfidla &. 0111-CS-C108-04 Revize 2 ze dne 4.12.2015).

Rychlomér jako stanovené méFidlo byl ovéFen a lzc jej pouZivat v souladu s pravni
upravou metrologic pro méfeni rychlosti silni¢nich vozidel pfi kontrole dodrZovani
maximélni povolené rychlosti.

Ovéfeni je provedeno vystavenim tohoto ovéfovaciho listu.
Doba platnosti ovéfeni rychloméru koné&i dne : 16. ledna 2018
Doba platnosti ovéfeni je stanovena vyhlaskou Ministerstva primyslu a obchodu 2.

345/2002 Sb. v platném zn&ni. Platnost ovéfeni zanikd v pfipadech uvedenych ve
vyhlaSce Ministerstva priimyslu a obchodu &, 262/2000 Sb. v platném znéni.

- - -konec ovéfovaciho listu - - - o e oo e e e e iiiiiiiiiiaa

Tenta ovérovaci list nesmi byt bez pisemného souhlasu ovérujici luboratoie rozmnoiovin jinak ne: cely

obr. 4 Ovéreni platné v dobé pofizeni snimku strana 2
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3. Kontrolni fotografie z ovéreného méridla véetné kopie
ovérovaciho listu — denni snimek

- 7U6 5800

Rychlost : 86 km/h

Max.dov.r.: 70 km/h
UnicamVELOCITY, v & ‘CAM14003814. &lslo dok 14097 VVzdalenost: 356.8 m
2017-04-29712:18:42.821+02:00 PV-CE-O1 Interval: 00:00:14.861
Prumyslova-V chaloupkach, smeér Brno, vyjezd, pruh 1

GPS: 50705 9344'N 014731 8472'E

obr. 5 Denni snimek vozidla s vyznaédenim zméfené rychlosti
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2097-04-20T12: R e
Promysleva-V chclolipkae

obr. 6 Snimek vozidla-fidice
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N/ Cesky metrologicky institut

MI .4" J

Pracovisté: Laboratofe primami metrologie, V Botanice 4, 150 72 Praha S, tel +420 257 288 319
odd¢leni akustiky a kinematiky — laboratot kinematiky, c-mail: rychlomery. Ipm@emi.cz

OVEROVACI LIST
& 8012-OL-70150-17

Datum vydini: 6. dubna 2017 m List | ze 2 histd

Viastnik: Hlavni mésto Praha. Marianské namésti 2, 110 (1 Praha 1
Zikaznik: CAMEA. spol. s r.o., Kofenshého 25, 621 00 Brno
MéFidla: Silnigni rychlomér
vyrobee: CAMEA
typ: UnieamVELOCITY3
virobni &islo rychloméru; CAMI14003614
ruzsah méfeni rychlosti: P kmh az 250 km.h'
rok vyroby: 2014
umisténi rychloméru: Praha 9, ul. Prdmyslova — V Chalouphich
Poniité etalony: GPS etalanovy rychlomér 1ypu GPS-01, vyrobee CMI, v.&. |, ktery byl umistén v
méficim vozidle CMI: navaznost na statni etatony délky a casu
Podminky méfeni: Teplota okoli - (9 + 1)°C
Misto ovéfeni: Praha 9. ul. Pramyslova — V Chaloupkéch, smér Brao
Datum zkoudky: 6. dubna 2017
OvEdeni provedl: Ovéfent schvalil:
{ ’\ 4 k/f by Q
G / Z < ¢
............‘:;..L......... Seeprssmerwessaeresars yooe ‘_'
Ing. Enrico Buttoraz Ieu. Marek Blabla
meirolop vedouci oddeleni

Temo ovéovact st nesoi byt bz piseomeho sovhlasu ovefujics luboraiofy rozmmntovdn jingk nez colv

obr. 7 Ovéfeni platné v dobé pofizeni snimku strana 1
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OVEROVACH LIST 8012-OL-70150-17 List 2 ze 2 listd

Metoda zkouiky: Rychlomér byl zhouien padle metrologichébo  predpisn CMI & 812-MP-C215
WMetadichy postup pin ovéfovani uschovych nyehloméns -

Virok o vysledku:  Pruvedené zhousky méfidla prokazaly, 2e predlodens  silnieni rychlomér ma
pozadované metrologické slastnosti (viz Certifikat o schvaleni tspu stanovencho
méfidla ¢. 0111-CS-C108-04 Revize 2 ze dne 4,12 20158)

Rychlomér jako stanovené méFidlo byl ovéden a lee jej pouzivat v souladu s privni
upravou metrologic pro mefeni rychlosti silménich vozidel pri kontrole dodr?os ani
maximalni povolené rychlosn

Ovéfem je provedeno vystavenim tohoto avérovaciho listy
Doba platnosti ovéreni rychloméni konéi dne = 5. dubna 2018
Doba plamosti ovéteni je stanovena vyhladhou Ministerstva primyslu a obchodu ¢

145/2002 Sb v platném znéni. Platnost ovéfeni zanikd v phipadech uvedenych se
vyhlaice Ministerstva primysla a obchodu ¢ 26272000 Sb. v plainém 7néni

<= honec ovehovaciho listy - - - oo eiiiieiaeaas

Tenta ovébavaci fist nesoti Mt hes pisemncho sonfdasu ovéiagics luboratore rozmpuzovan pnuh nes coly

obr. 2 Ové&feni platné v dobé pofizeni snimku strana 2
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4. Priloha €.1 - certifikat UnicamVELOCITY




\Vam Cesky metrologicky institut

Certifikat o schvaleni typu méridla
& 0111-CS-C108-04

Revize 2
Cesky metrologicky institut podle zdkona o metrologii &. 505/1990 Sb. ve znéni pozdé&jsich predpisii

schvaluje

silni¢ni rychlomér
typ UnicamVELOCITY3

pfi dodrZeni technickych idajii a podminek, uvedenych v pfiloze tohoto certifikatu.
Tato revize nahrazuje v plném zn&ni v8echny predchozi verze tohoto schvélen:

Znacka schvéleni typu: TCM 162/04 - 4072
Zadatel: CAMEA, spol. s r.o.

Korienského 25

621 00 Brno

Ceska republika

IC: 60746220

Vyrobce: CAMEA, spol. s r.o.
Ceska republika

Platnost do: 28. ¢ervence 2024

Pouceni o odvoléini

Proti tomuto certifikétu Ize do 15 dnii od jeho doruéeni podat u Ceského metrologického institutu odvolani
k Utadu pro technickou normalizaci, metrologii a stétni zku$ebnictvi.

Popis méFidla

Zakladni charakteristiky, schvilené podminky, specilni podminky, vysledky pfezkouSeni doplnéné o
popisy nékresy a schémata, urleni mist pro umisténi ifednich znadek jsou dany v protokolu o technické
zkousce, ktery je nedilnou soudasti tohoto certifikatu a mé celkem 10 stran.

RNDr. Pavel Klenovsky
generalni fedite] CMI

Brno, 4. prosince 2015
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Protokol o technické zkousce

1. Popis méfFidla

1.1 Princip &innosti

Silni€ni rychlomér je urSen k méfeni primémé rychlosti vozidel, kterd projedou pfedem vymezenym
méficim dsekem na vozovce. Cinnost rychloméru Je zaloZena na definici rychlosti, jehoZ podstatou je
méfeni doby prijezdu motorového vozidla méficim dsekem vozovky, ktery ma vyméfenou minimaln{
délku. Rychlomér pak vypoéte priimérnou rychlost vozidla v Jjako podil délky m&Ficiho useku As k
zméfené dobé€ pritjezdu At podle vztahu (1):

V=— 0))

Principidlni blokové schéma rychloméru je na obr.1.

Doba priijezdu méfeného vozidla At méficim Gsekem vozovky As se vypotita jako rozdil Easu vjezdu
tohoto vozidla do mefictho useku a &asu jeho vyjezdu ztohoto tseku. Ze snimki, pofizenych
elektronickymi kamerami KJ, které snimaji zadatek a konec métictho tiseku, se pomoci jednotKy
synchronizace &asu vytvofi ve vyhodnocovacim serveru tzv. referenéni snimky. VyuZiva se pfi tom
videodetekéni potitatovy program ,,Videodetektor®, ktery doby vjezdu a vyjezdu automaticky ur¥i a
pfifadi na jednotlivé snimky.

Pro dosaZeni udané ptesnosti rychloméru pfi maximalni rychlosti méfenych vozidel, musi mit méfici
usek vozovky uritou minimélni délku. Sprivnost méfeni doby prijezdu je zajisténa &asovou
synchronizaci rychloméru druZicovym systémem GPS.

Vzdélené vnajsi i Pamétové | ProhliZen{
oviadéni obsluhou ! médium > pfestupkovych
e ' dokumentii
‘ {
™ Vyhodnocovaci poéitate
HW ovlada- il B po
ci vstupy GNS GNSS
V X 3 \/
Zdroj ¢asu Zdro) éasu
toleran¢ni pole sio toleran&ni pole sia
-
| ™,
| ™~
| : \'\‘ A 4
I [ W KJ
| I _,.-""‘J“q“
] : e
/ ; méficl isek vozovky As
referenéni znacka
referenéni znaé- na vozovce

ka na vozovce

Obr. 1: Blokové schéma rychloméru
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Vypodtena priméma rychlost vozidla je spolu s ndzvem mista méfeni, datem méfeni, &asem vyjezdu
vozidla z mé&ficiho Useku, identifikaci jizdniho pruhu, maximélni povolenou rychlosti, délkou méficiho
iseku a dobou prijezdu méficim usekem, zobrazena na referenénim snimku, pofizeném pfi vyjezdu
vozidla z méfictho tseku.

Systém rychloméru pracuje zcela automaticky, pouze tyto tfi nésledujici parametry m&feni lze dalkové
ovladat a nastavovat:

- zapnuti/vypnuti méfeni,
- nastavenf aktudlni maximélni povolené rychlosti,
- hodnoty rychlosti klasifikované jako piestupek.

Vlastni méfeni primémé rychlosti viak probihd zcela bezobsluzné a nelze jej ovladacimi prvky nikterak
ovlivnit. Jeho spravnost je zarugena tim, %e vzdalenost méficich mist (délka méFiciho tiseku) je zmétena
s vyZzadovanou pfesnosti a oba snimky jsou opatieny Sasovymi znatkami z &asové zikladny pfijimané
druZicovym GPS systémem.

PouzZitim elektronickych kamer pro detekci vozidla na za¢itku a na konci méficiho dseku je také
zarugeno, ze rychlomér je pasivni, nevysild Zidné signaly a je tedy prakticky nemoné jeho pouziti
pfedem detekovat a jeho &innost ovliviiovat b&nymi technickymi prostfedky.

Konstrukce a prostorové umist&ni jednotlivych &4sti rychloméru je navrzeno tak, aby byla vidy zméfena
minimalni prim&ma rychlost daného vozidla. Technickymi prostfedky a po&itatovym zpracovanim jsou
vytvofeny takové podminky, Ze nemiize dojit k poskozeni fidie, tim, Ze by byla namétena primé&ma
rychlost vy3§i, neZ kterou ve skutetnosti jel. Konstrukce systému, vnittni logika méficiho procesu a
ochranna opatfeni také zaji¥fuji, e pokud je rychlomér pouZit v souladu s provozni dokumentaci,
nemiiZe byt indikovana rychlost pfifazena jinému vozidlu. Rychlomér téZ zrusi vysledek mé&keni, pokud
nelze vozidlo jednozna¢né identifikovat na zékladé jeho registraénf znatky RZ (dfive statni pozndvaci
znatka SPZ), nebot’ registraéni znatka RZ je povaZovana za jediny pritkazny identifika&ni prvek vozidla.

Rychlomér je konstruovan pro trvalé pouzivéni v kteroukoli ro&ni dobu. Pro ptipad snizené viditelnosti
miZe byt vybaven na zagatku i na konci méficiho tseku osvétlovaci jednotkou.
Podrobny popis principu &innosti rychloméru:

1.2 MéFici isek

Meéfici dsek As je definovan pomoci dvou pevné stanovenych referenénich mist s; a s», kterd jsou na
vozovce v uréité konstantni vzdalenosti od sebe a jsou vyzna&ena bilou pfi¢nou ¢4rou na vozovce.

ProdlouZeni dréhy vozidla zpiisobené pfejizdénim mezi jizdnimi pruhy & zpiisobené objizdénim
prekéZek na vozovce, neni nutné uvaZovat. V téchto pripadech bude zmé&fena vidy niZi praim&ma
rychlost vozidla a nemiZe dojit k po$kozeni tidice.

Pro bezkonfliktni prokazovani pfestupki jsou pro zietelnou identifikaci zad4tku a konce méficiho
useku referenéni mista opatfena vodorovnym dopravnim znadenim — p¥idnymi arami na vozovce (viz
obr.2a, obr. 2b) o $ifce 125 mm. Jako vztazné body maFictho seku As se uvazuji osy téchto &ar.

1
Zacatek resp. konec useku meéfeni l
05m To,125 m  05m
Okraj jizdniho pruhu Okraj jizdniho pruhu
{

Obr. 1a: Vyznadeni referenéniho mista na vozovce — varianta A

»
L
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Okraj jizdniho pruhu Okra jizdniho pruhu

Obr. 2b: Vyznateni referenéniho mista na vozovce — varianta B

1.3 Umisténi kamer

Referenéni misto s; resp. s; a jeho okoli je sledovano pomoci kamerové jednotky KJ1 resp. KJ2. Kamery
Jsou zpravidla umistény nad vozovkou (viz obr.3). Vyska umisténi kamer a vzdilenost kamer od
referenénich mist se voli tak, aby na snimcich sejmutych kamerami bylo zFetelné vidét jak vozidlo, tak i
referencni misto a byla téZ zaji¥t&na dobr4 titelnost registradni znacky vozidla RZ. Okamziky za&4tku a
konce méfeni doby priijezdu jsou dény zjisténim pitomnosti vozidla v jistém okoli referenénich mist —
v tzv. toleranénim poli s

KJ1

VK

As

Obr. 3: Schéma umisténi kamer

Vy3ka umisténi kamer a jejich vzdalenost od referenéni ary je déna konstrukéni moznosti a mistnimi
podminkami pfisluinych lokalit. Z hlediska dobré é&itelnosti RZ je tfeba umistit kamery tak, aby
nedochazelo ke zkresleni znakd RZ vlivem thliy pohledu jak v horizontélni, tak vertikilni roviné.
Zkreslené znaky RZ viak nemohou ovlivnit vlastni méfeni rychlosti a tim po3kodit fidite, nebot’ zafizeni
nebude detekovat vozidla s neditelnou RZ a proto také nebude méfit jejich rychlost.

Pfi instalaci kamerovych jednotek je teba zajistit, aby KJ2 byla umist&na v prostoru vymezeném
polopfimkami p resp. q vedenymi ze zadatku resp. konce toleranéniho pole swi pod Ghlem a. Uhel a je
dan vySkou vk ve které je misténa kamerové jednotka KJ1 a jeji vzdélenosti sk; od referenéniho mista
S1.

1.4 Méreni doby prijezdu

Doba prijezdu vozidla At méficim tsekem se uréi zrozdilu &asii ti-t; (Gasovych znaéek) dvou
referenénich snimki téhoz vozidla potizenych na zagdtku s, (v Sase t1) a na konci s, méficiho tseku (v
dase tp).

1.5 Detekce vozidla

Zjidt®ni pfitomnosti vozidla v referenénim snimku se nazyva videodetekce a funguje tak, Ze se
v referenénich snimcich hleda jednoznaény identifikadni znak vozidla — registratni znatka vozidla RZ
automatickou analyzou téchto snimkd pomoci potitatového programu ,,Videodetektor®. Videodetektory
Jjsou implementovany pomoci algoritmii po&itatového vidéni a umélé inteligence.

1.6 Casové znacky

V okamziku detekce vozidla v referenénich mistech jsou referenénim snimkiim pfifazeny Casové znatky,
které jsou generovany pomoci druZicového systému GPS (Global Positioning System). Casové znatky
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udévaji redlny ¢as (datum, hodina, minuta, sekunda, milisekunda), kdy doslo k detekci vozidla dle
Casového pasma platného v mistg instalace rychloméru (napt. CET pro CR).

1.7 Ztotoznéni vozidia na vjezdu a vyjezdu z m&¥ictho visekn

Pro potfeby stanoveni doby priijezdu vozidla méFicim tsekem Je tfeba jednozna&né& urlit, ze jak na
vjezdu, tak na vyjezdu z méficiho tseku bylo m&feno stejné vozidlo. Vozidlo se porovniva na zdklad&
registratni znatky RZ1 resp. RZ2 pofizené v referenénich mistech s1 resp. s;. Uvedeny test se nazyva
ztotoZnénim a je realizovan opét pomoci algoritmi pogitadového vidéni a umélé inteligence. Ztotoznéni
se provadi se viemi referenénimi snimky potizenymi v referenénim mist& s; s referenénimi snimky
Z mista s;.

ZtotoZnéni je tfeba provadgt té% v ptipadg, e je rychlomér instalovén na vice nez jednom jizdnim pruhu,
kdy je tfeba kfizové kontrolovat RZ viech vozidel na vyjezdu s vozidly na vjezdu do méficiho tseku.
Plati, Ze pokud fidi¢ pfejede zjednoho jizdniho pruhu do druhého, bude mu vzdy naméfena stfedni
rychlost niZz8i, nez kterou ve skute¢nosti jel a tedy nemize byt poskozen.

1.8 Nastaveni parametrii rychloméru

U rychloméru lze pfed m&fenim rychlosti nastavit Jjednak maximélni povolenou rychlost jizdy Vi,
v referenénim useku a déle pak tolerovanou hodnotu prekrodeni rychlosti vu, ktera uréuje, kdy se budé
zméfend stfedni rychlost vozidla povazovat za pfestupek a bude tedy rychlomérem generovan vystupni
(pfestupkovy) dokument.

1.9 Nastaveni maxim#lni povolené rychlosti

Maximéini povolend rychlost jizdy vma je dina dopravnim znadenim, které musi byt platné v celém
méficim useku.

V pfipadé Gpravy maximalni povolené rychlosti v daném mé&feném mistg pomoci pevného dopravniho
znaleni nebo obecn& platného pfedpisu je moZné v rychloméru nastavit rizné hodnoty maxim4lni
povolené rychlosti v ramci libovolného &asového intervalu v daném dni v tydou.

V piipadg, Ze je v daném misté platny riizny limit dovolené rychlosti pro rizné kategorie vozidel (napf.
dilnice), pak je toto moZné nastavit se stejnym rozlifenim jako u fixniho nastaveni, ale navic
s rozlienim riznych kategorif (nap¥. Osobni automobily, Nékladni automobily, Autobusy). Pak je limit
dovolené rychlosti pro dané konkrétni vozidlo volen na zékladé klasifikace daného vozidla do kategorif
pro, které jsou limity rizné. Metoda klasifikace mie byt napfiklad pomoci videodetekce, pomoci
radarového klasifikitoru & pomoci indukénich smy&ek. V tomto pfipad& jsou oviem v prestupkovém
dokumentu zobrazeny limity povolenych rychlosti viech kategorii a pfi zpracovani pfestupku obsluhou
aplikace PEN je tato vyzvana k ruénimu provedeni klasifikace ani by pfedem znala klasifikaci
provedenou strojn€. Pokud se vysledky obou klasifikaci neshoduji, je ptestupek vyfazen z dalsiho
zpracovani. Pokud je systém vybaven piehledovou kamerou, miZe operator rovnéZ vyhodnotit kategorii
vozidla na zaklad& tohoto snimku.

V pfipadé, 2e je vdaném mist& limit nastaveni maximalni dovolené rychlosti ufen promé&nnym
dopravnim znalenim, rychlomér p¥ijima aktualni nastaveni povolené rychlosti zfidiciho systému
promé&nného dopravniho zna&eni prostfednictvim binarnich vstupil. V konfiguraénim souboru aplikace
Matcher je pak uloZena tabulka pfitazeni vyznamu Jjednotlivym bindrnim vstupim. Pokud aktuélni stav
bindrnich vstupii neodpovida platné kombinaci urujici méfeni s danym limitem, méfeni rychlosti je pak
vypnuto.

Aktivni |Funkce Poznamka
Vstup

0 méfeni zapnuto/vypnuto -

1 max. povolena rychlost 1 napf. 30km.h"!
2 max. povolend rychlost 2 napf. 50km.h’!
3 max. povolena rychlost 3 napft. 70km.h’!

Tab.1: Pfiklad definice ovladacich (binérnich) vstupii

* ~
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Rychlomér také umoZiuje automatické nastavovani maximalni povolené rychlosti (dale jen MPR) rychlomé&ru
zavislé na aktualni denni dobg. Nap¥. pro obdobi od 5:00 aZ do 23:00 hodin lze nastavit MPR v tiseku na V=
50 km.h"' a pro obdobi od 23:00 aZ do 5:00 hodin rychlost V;= 70 km.h"'. K zabrén&ni nastaveni Spatné max.
povolené rychlosti vobdobi prepnuti hodnot V;, a V, se pouzivd nasledujici postup:
Vozidlu vjizdicimu v ¢ase T) do méFictho tseku je p¥ifazena hodnota max. povolené rychlosti odpovidajici
Casu Ti. PHi vyjezdu téhoZ vozidla z tseku je vozidlu pfifazena hodnota max. povolené rychlosti v &ase
vyjezdu Ta. Vysledn4 hodnota Vo je potom vyjadiena vztahem Vou= max(Vy, V2). Tedy pokud se v priib&hu
Jizdy vozidla v méficim useku zméni MPR v daném useku, tak se Jjako referenéni hodnota MPR vezme vyssi z

obou (vjezd/vyjezd) hodnot.

1.10 Tolerovan4 hodnota prekrodeni rychlosti

Tolerovana hodnota pfekrodeni rychlosti vi predstavuje hodnotu, ktera se pii¢ita k aktudlni nastavené
maximélni povolené rychlosti vmsx a uréuje za jakych podminek se bude zméfend primérna rychlost
vozidla v rychloméru archivovat jako prestupek nasledovné:

V>V +V, 2)

A déle plati:
v, 20 3)

Napf. pokud je aktudini vme=70 km.h' a v4=30 km.h’, potom se budou na ziznamové médium
rychloméru archivovat referenéni snimky vozidel, dokumentujici pfestupky p¥ekrogeni maximélni
povolené rychlosti pouze pokud bude naméfena primé&mé rychlost v>100 km.h'. Hodnotu Vi milze
uZivatel nastavovat z pocita&e PC pomoci programu ,,Console“.

1.11 Vystupni (pfestupkové) dokumenty

Dokladem o prestupku prekrofeni maximélni povolené rychlosti jsou dva elektronicky podepsané
referenéni snimky RF1 a RF2, pokud je z nich zfejmé, Ze namétens rychlost spliiuje podminku danou
vztahem 2 a snimky jsou doplnény o udaje pottebné k prokazéni prestupku. Vzhled ti§t&né podoby
pfestupkového dokumentu je patrny z obrazku &. 4.

Vystupni dokumenty se archivuji na zdznamové médium rychloméru a jejich sbér se provadi
z pracovisté ,,Termindl“ - potita& PC s programem ,, Terminal®.

Vystupni dokumenty jsou dale, pfi tzv. piestupkovém Fizeni, kontrolovany $kolenym operatorem na
racovisti ,,Prohlizetka“ — pogita& PC s programem »Prohlizetka®.

Vhastaik (provozovatel) XXXXAXXXXXX Rz
Zde miize byt vioZen zvitdeny vytez obrizk
HAXXXXXXXXX Tovimi znetka Skods = A o= ’
Plestupck Prekrofeai rychlosti StPedni rychlost: 93.6 km'/h
Datum & ¢as 16.6.2004, 10:11:12.527 Max. povolens. 30 kow'h
Misto: Bmo, Sportoval, smér Boby Centrum, vyjezd, pruh & 1
I o2 )
. Y , o . & .
Obr. 4: Vzhled vystupniho (pfestupkového) dokumentu (obli¢eje dodate¢né upraveny) i3 =
\'é‘. J\ﬂ",‘ =
e
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1.12 Referenéni snimek vozidla p¥i viezdu do méFiciho dseku

Referenéni snimek RF 1 na vjezdu do méticiho tiseku Jje opatfen &asovym razitkem, identifikac{ a ndzvem
referenéniho mista s, ve kterém byl poFizen (viz obr. 5).

Registracni
znacka RZ1

ldentifikace refe-
ren&niho mista ss 9

' ; Zkratka nazvu
Casova znacka a referenéniho
(Cas. razitko) | mista
" Jizdni pruh
Nazev referen-
¢iho mista sy ;

Obr. 5: Referenéni snimek vozidla p¥i vjezdu do méficiho tiseku

1.13 Referenéni snimek vozidla p¥i vyjezdu z mé¥iciho iseku

Referen¢ni snimek RF2 na vyjezdu z mé&Fictho tseku (viz obr. 6) obsahuje tyto udaje: Sasové razitko,
identifikace a nazev referenéniho mista s, ,délka méfictho tiseku As, doba prijezdu At, poradové &islo

dokumentu, vyrobni &islo rychloméru, aktuilng nastaveny limit maximélni povolené rychlosti v, a
nameéfend primérn4 rychlost vozidla Vmx.

Registradni
znacka RZ2

Identifikace refe-
renéniho mista
852

Zméfena
rychlost v

Max. povolena
Porfadové &islo . rychlost Vmax
dokumentu 4
Vyrobni ¢islo Délka
rychloméru méfictho
Hychiost ﬂseku As
[ Ty rychloméru_l S

Caciinte

Doba pritjezdu
At

Casova znatka
(Cas. razitko)

Nazev referenéniho
mista 82

Jizdn{ pruh

Obr. 6: Referen¢ni snimek vozidla pti vyjezdu z méficiho useku

1.14 Toleranéni pole

Mefené vozidlo je tfeba teoreticky detekovat v okamziku, kdy se RZ vozidla objevi pfesn& nad
referenénim mistem, v tomto pfipad® by chyby méfeni rychlosti byly nulové. Vzhledem k tomu, Ze se
rychlost méfi na del$im mé¥icim useku, lze p¥ipustit moznost, aby detekce vozidla mohla nastat i v jisté

H : : . . \ogick,
vzdalenosti od referen&niho mista, v tzv. toleranénim poli, které obklopuje referenéni misto. é “
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4Toleran¢ni pole se vyznadi bud’ permanentné na vozovce vodorovnym dopravnim zna&enim (pfi¢nymi
Carami na vozovce) anebo virtudlng (smy&kou vyznadenou v referenénich snimcich).

Virtudlni smy&ky (VS) se nastavuji v kalibraénim re¥imu rychloméru. Nastaveni VS se provede tak, e
se na vozovce vyznaci oblast ve které miiZe byt vozidlo detekovéno a v kalibradnim reZimu programu
»Videodetektor” se tato oblast oznati jako virtudlni smy€ka (viz obr. 7). Uvedenou kalibra&ni proceduru
Je tfeba provést v obou referenénich mistech s, a s, stejn€. Pro maximélni §ifku virtualni smy&ky S, kde
je zaru€ena chyba mensi ne% +3% z méfené hodnoty, plati vztah

Stol [m] = (3-As/100) — 0,374 4
kde As je délka méFiciho tiseku v metrech.

Virtudlni smy¢ky jsou soucasti prestupkovych dokumentd, nejsou viak kopirovany do referenénich
snimkid. Divodem je nepfipustnost zakryti nékterych dileZitych &asti vozidla t&mito smyckami. VS se
automaticky zobrazuji pro kontrolu operatorem pfi pfestupkovém fzeni a na pracovisti ,,ProhliZedka“.

V piipadé, Ze je moZno vyznadit toleranéni pole na vozovce permanentné vodorovnym dopravnim
znacenim, neni tfeba virtudlni smy&ky nastavovat. Vyznadenf toleranéniho pole se provede tak, Ze se na
vozovce vyméfi oblast, ve které mii¥e byt vozidlo detekovéno a na vozovku se nakresli piicné &ary.
Uvedenou proceduru je tfeba provést v obou referenénich mistech s; a s, stejné.

Virtuaini
smyéka

Osa virtualni
smycky

Identifikace ]
referendniho ” S

mista (Gara | | | e -
na vozovce) §2004 48.42.8¢8 0.4

Obr. 7: Virtudlni smy&ka videodetektoru

2. Zakladnf metrologické charakteristiky
Rozsah méfeni primérné rychlosti: 1 km.h! az 250 km.h™!

Maximalni chyby méfeni primérné rychlosti:

e

do 100 km.h'! 3 ki h!
nad 100 km ! +3%
Minimdini délka méFiciho useku: 100 m s
Maximdini délka méFiciho tseku: 10 km £ a:\
E;\ \@\r!‘jﬁ :}
. Tl
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Rozsah provoznich teplot okolniho prostredi:

Pocet méfenych jizdnich pruhii:
Orientace kamer vzhledem ke sméru jizdy
méfeného vozidla:

Varianta A

Varianta B

Verze pocitacovych programi:

Nové verze programi

9/10

kamerova jednotka (-25 az +50) °C
venkovni jednotka GPS (-40 az +85) °C
rozvadég (+5 az +40) °C
vyhodnocovaci server (+5 az +40) °C
pracovisté obsluhy (+5 az +40) °C

laz 16

obé& kamery snimaji p¥ijezd nebo ob& kamery
snimaji odjezd vozidel

jedna kamera snim4 p#ijezd a druh4 kamera
snima odjezd vozidel

UnicamDETECTOR?2 verze 1.58, 3.02, 5.77
UnicamMATCHER verze 2.20EL, 2.46, 3.19
UnicamVIOLATOR verze 1.26, 1.45.3, 2.34
UnicamPEN verze 4.57, 5.09, 7.34, 7.53

Ndizev SW Verze SW Kontrolni soudet

Detector2 6.17 3ba9f5464ee5ad3084bcc855987a73ce
Matcher 3.36 a7d289b533687bac618b55%f2bc8act
Violator 2.61 bb8cf192c1192928bbf10509£391bfad
Dataport 1.45 5b78a2f9ec9404830£2190f39d53182b

Udaje na referencnich snimcich:

Snimek ze zaéatku mé&ficiho Gseku:

Snimek z konce méficiho tuseku:

datum méfeni, &as vjezdu vozidla do méficiho
seku, ndzev mista méfeni, identifikace jizdniho
pruhu.

priuméma rychlost vozidla [km'h'], maximalni
povolend rychlost [km-h'], délka mé&tictho Gseku
[m], doba prijezdu méficim usekem — &asovy
interval (hodina, minuta, sekunda, milisekunda),
oznafeni typu rychloméru: UnicamVelocity,
vyrobni ¢islo rychloméru, pofadové éislo

dokumentu, datum méfeni, &as vyjezdu vozidla

z méficiho Useku, nazev mista mé&feni a Gaovegick,
) N

. . i ;& —-tﬁ&"l PR

identifikace jizdniho pruhu. (3' S 2
o la B
R A
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Vystupni (pFestupkovy) dokument: dva elektronicky podepsané referen&ni snimky

vozidla ze za¢atku a z konce méficiho vseku.
3. Udaje na méFidle

Hlavni celky a dily silni¢niho m&fiGe rychlosti (kamery, rozvadége, vyhodnocovaci servery s jednotkami
synchronizace éasu, jednotky GPS) musi nést identifikaéni §titky s t¥mito udaji:

typ: UnicamVELOCITY3

vyrobni &islo:

vyrobce: CAMEA, spol. sr.0., CR
znatka schvéleni: TCM 162/04 - 4072

4. Ovérenf

Rychlomér se ovéfuje v souladu s metrologickym predpisem CMI &. 812-MP-C215 »Metodicky postup

pii ové&fovan{ Usekovych rychlomé&ri“. Po tisp&¥né vykonanych metrologickych zkouskach se vystavi
ové&fovaci list.

6. Doba platnosti ovéFeni
Doba platnosti ovéfent je stanovena vyhlaskou Ministerstva primyslu a obchodu.
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@ Cesk)" metrologicky institut

Certifikat o schvidleni typu mé&ridla
& 0111-CS-C108-04

Revize 1
Cesky metrologicky institut podle zékona o metrologii & 505/1990 Sb. ve znéni pozdéjsich predpisi

schvaluje
silni¢ni rychlomér
typ Unicam VELOCITY3

pfi dodrZeni technickych tidajii a podminek, uvedenych v pfiloze tohoto certifikatu.
Tato revize nahrazuje v pIném znén{ vSechny pfedchoz{ verze tohoto schvélent:

Znacka schvilent typu: TCM 162/04 - 4072

Zadatel: CAMEA, spol. s r.o.
Korenského 25
621 00 Brno
Cesks republika
IC: 60746220

Vyrobce: CAMEA, spol. s r.o.
Cesk4 republika

Platnost do: 28. &ervence 2024

Pouteni o odvoléni

Proti tomuto certifikétu 1ze do 15 dni od jeho doru&eni podat u Ceského metrologického institutu odvolani
k Utadu pro technickou normalizaci, metrologii a statnf zkuSebnictvi.

Popis mé&Fidla

Zékladni charakteristiky, schvélené podminky, speciélni podminky, vysledky pfezkoudeni doplnéné o
popisy ndkresy a schémata, ureni mist pro umisténi ufednich znagek jsou dény v protokolu o technické
zkousce, ktery je nedilnou soudésti tohoto certifikétu a m4 celkem 10 stran.

RNDr. Pavel Klenovsky
generélni Feditel CMI

Brmo, 28. ervence 2014
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1. Popis méridla

1.1 Princip &innosti

Silni¢ni rychlomér je urfen k mé&feni prim&mé rychlosti vozidel, kter& projedou pfedem
vymezenym méficim tsekem na vozovce. Cinnost rychlomé&ru Je zaloZena na definici rychlosti, jeho
podstatou je méfeni doby pritjezdu motorového vozidla m&ticim usekem vozovky, ktery mé vymétenou
miniméln{ délku. Rychlomér pak vypotte prim&mou rychlost vozidla v jako podil délky méficiho useku
As k zméfené dobé prijjezdu At podle vztahu (1):

Principidln{ blokové schéma rychloméru je na obr. 1.

Doba prijezdu méfeného vozidla At méFicim Gsekem vozovky As se vypolitd jako rozdil &asu
vjezdu tohoto vozidla do méfictho tseku a &asu jeho vyjezdu z tohoto tseku. Ze snimki, potizenych
elektronickymi kamerami KJ, které snimaji zahtek a konec méficiho iseku, se pomoci jednotky
synchronizace &asu vytvofi ve vyhodnocovacim serveru tzv. referenéni snimky. VyuZiv4 se pfi tom
videodetekéni potitalovy program ,,Videodetektor, ktery doby vjezdu a vyjezdu automaticky urdi a
pfifadi na jednotlivé snimky.

Pro dosaZeni udané pfesnosti rychlom&ru pti maximélni rychlosti méfenych vozidel, musi mit
méfici usek vozovky urditou miniméini délku. Spravnost méfeni doby priijezdu je zajiit&na asovou
synchronizaci rychloméru druZicovym systémem GPS.

] ]
PC y  Pamétové | PC
(SW ,, Termin4l*) !  médiom (SW ProhliZetka*)
Vyhodnocovaci server ladac
(SW ,Videodetektor*)  fe-232208C1
vstupy
GPS A GPS
Rozvadéd Rozvadéé
toleran¢ni pole s k \ toleran&nf pole sial K \
- o gy e

-~

0oJ

|

|

| !

|

I /
4L - 2,

i . i plien téra na
pHind téra na; méfici usek vozovky As _i vozovce (referenéni
vozovce < 7 misto)

(referenéni misto)

Obr. 1: Blokové schéma rychloméru
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Vypotten4 prim&ma rychlost vozidla je spolu s ndzvem mista m&feni, datem méfeni, &asem vyjezdu
vozidla z mé&ficiho tseku, identifikaci jizdniho pruhu, maximélnf povolenou rychlosti, délkou méficiho
useku a dobou prijjezdu méficim tisekem, zobrazena na referenénim snimku, pofizeném pfi vyjezdu
vozidla z mé&ficiho Gseku.

Systém rychloméru pracuje zcela automaticky, pouze tyto tfi nasledujici parametry méfeni lze
dalkové ovladat a nastavovat:

- zapnuti/vypnuti mé&fen,
- nastaven{ aktulni maximéln{ povolené rychlosti,
- hodnoty rychlosti klasifikované jako pfestupek.

Vlastni m&fenf prim&mé rychlosti viak probih4 zcela bezobslung a nelze Jjej ovladacimi prvky
nikterak ovlivnit. Jeho spravnost je zarutena tim, %e vzdalenost méFicich mist (délka meficiho useku) je
zméfena s vyZadovanou pfesnosti a oba snimky jsou opatfeny &asovymi znatkami z &asové zékladny
pfijfmané druZicovym GPS systémem.

Pouzitim elektronickych kamer pro detekci vozidla na zad4tku a na konci méficiho tiseku je také
zarugeno, Ze rychlomér je pasivni, nevysil4 24dné signély a je tedy prakticky nemoZné jeho pouZiti
pfedem detekovat a jeho &innost ovliviiovat bénymi technickymi prostfedky.

Konstrukce a prostorové umist&ni jednotlivych asti rychloméru je navrzeno tak, aby byla vidy
zmé&fena miniméalni priméma4 rychlost daného vozidla. Technickymi prostfedky a poéitatovym
zpracovianim jsou vytvofeny takové podminky, Ze nemize dojit k po¥kozeni Fidige, tim, 7e by byla
naméfena primérna rychlost vy338i, nez kterou ve skute¥nosti Jel. Konstrukce systému, vniténi logika
méficiho procesu a ochranné opatieni také zajist'uji, 2e pokud je rychlomér pouZit v souladu s provozni
dokumentaci, nemiiZe byt indikovan4 rychlost pfifazena jinému vozidlu. Rychlomér té% zrusi vysledek
méfeni, pokud nelze vozidlo jednozna&né identifikovat na zakladé jeho registra&ni znatky RZ (d¥ive
statni poznévaci znatka SPZ), nebot’ registraéni znatka RZ Jje povaZovéna za jediny prikazny
identifika&ni prvek vozidla.

Rychlomér je konstruovén pro trvalé pouzivani v kteroukoli roéni dobu. Pro piipad sniZené
viditelnosti miiZe byt vybaven na za&tku i na konci mé&¥iciho tiseku osvétlovaci jednotkou.

Podrobny popis principu &innosti rychlom&ru:
1.2 Mé&Fici Gsek

MEéfici usek As je definovan pomoci dvou pevné stanovenych referenénich mist s; a s, kterd jsou na
vozovee v urtité konstantni vzdélenosti od sebe a jsou vyzna&ena bilou pfi¢nou &4rou na vozovce.

ProdlouZeni dréhy vozidla zpiisobené prejizdénim mezi Jizdnimi pruhy &i zpiisobené objizdénim
pfekdZek na vozovce, nenf nutné uvazovat. V téchto pfipadech bude zmétena vzdy niZ3f primé&rna
rychlost vozidla a nemtize dojit k poskozeni Fidige.

Pro bezkonfliktni prokazovéni prestupkil jsou pro zfetelnou identifikaci zad4tku a konce méficiho
tiseku referenéni mista opatfena vodorovnym dopravnim znatenim — pfiénymi &4rami na vozovce (viz
obr.2a, obr. 2b) o $iFce 125 mm. Jako vzta¥né body méficiho dseku As se uva¥uji osy t&chto &ar.

4
Zatitek resp. konec tiseku méfen{ i
N
- T T T T T S o T T T T A
05m T0,125 m ——05m
Okraj jizdntho prubu 4 Okraj jizdntho pruhu

Obr. 2a: Vyznateni referenéniho mista na vozovce — varianta A



Revize 1 TCM 162/04 — 4072 strana 4/10

4

Okraj jizdniho pruhu Okraj jizdniho pruhu

Obr. 2b: Vyznateni referenéniho mista na vozovce — varianta B

1.3 Umisténi kamer

Referenéni misto s: resp. s: a jeho okoli je sledovino pomoci kamerové jednotky KJ1 resp. KJ2.
Kamery jsou zpravidla umistény nad vozovkou (viz obr. 3). V§ska umisténi kamer a vzdélenost kamer
od referengnich mist se voli tak, aby na snfmcich sejmutych kamerami bylo zfetelné vidét jak vozidlo,
tak i referenéni misto a byla té% zaji¥t&na dobré &itelnost registraéni zna&ky voZzidla RZ. OkamzZiky
zalatku a konce méfeni doby prijezdu jsou dény zjisténim pFitomnosti vozidla v jistém okoli
referenénich mist — v tzv. toleran&nim poli sy,

Obr. 3: Schéma umisténi kamer

Vy3ka umisténi kamer a jejich vzdélenost od referenéni &éry je déna konstrukéni mo¥nosti a
mistnimi podminkami p¥isluinych lokalit. Z hlediska dobré &itelnosti RZ, je tieba umistit kamery tak, aby
nedochizelo ke zkresleni znaki RZ vlivem whld pohledu jak v horizontilni, tak vertikilni roviné.
Zkreslené znaky RZ vSak nemohou ovlivnit vlastni méfeni rychlosti a tim poskodit fidi€e, nebot’ zatizeni
nebude detekovat vozidla s ne&itelnou RZ a proto také nebude méfit jejich rychlost.

Pfi instalaci kamerovych jednotek je tfeba zajistit, aby KJ2 byla umisténa v prostoru vymezeném
polopfimkami p resp. q vedenymi ze zadétku resp. konce toleranénfho pole s pod tthlem a. Uhel a je
dén vySkou vki ve které je misténa kamerova jednotka KJ1 a jeji vzdalenosti sxy; od referenéntho mista
81.

1.4 Méfeni doby prijezdu

Doba prijezdu vozidla At méficim sekem se urdi z rozdilu &asii to-t, (Casovych znadek) dvou
referenénich snimki téhoZ vozidla pofizenych na zakétku s; (v ase t1) a na konci s; méficiho useku (v
case t3).
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1.5 Detekce vozidia

Zjist&ni pfitomnosti vozidla v referenénim snimku se nazyva videodetekce a funguje tak, Ze se
v referenCnich snimcich hled4 jednoznadny identifikaéni znak vozidla — registraéni znadka vozidla RZ
automatickou analyzou téchto snimkd pomoci poitatového programu ,,Videodetektor“. Videodetektory
Jsou implementovany pomoci algoritmi pogitadového vidéni a umélé inteligence.

1.6 Casové znacky

V okamZiku detekce vozidla v referenénich mistech jsou referenénim snimkdm pFifazeny &asové
znatky, které jsou generovany pomoci druzicového systému GPS (Global Positioning System). Casové
znatky udévaji redlny &as (datum, hodina, minuta, sekunda, milisekunda), kdy doslo k detekci vozidla
dle &asového pasma platného v misté instalace rychloméru (napf. CET pro CR).

1.7 ZtotoZn¥ni vozidla na vjezdu a vyjezdu z mé¥iciho tiseku

Pro potieby stanoveni doby prijezdu vozidla méFicim tisekem Je tfeba jednozna&né urdit, %e jak na
vjezdu, tak na vyjezdu z méfictho tseku bylo méfeno stejné vozidlo. Vozidlo se porovnavé na zakladg
registraénf znatky RZ1 resp. RZ2 potizené v referenénich mistech s resp. sz. Uvedeny test se nazyvi
ztotoZn&nim a je realizovén op&t pomoci algoritma potitatového vidéni a umélé inteligence. Ztoto¥néni
se provadi se viemi referenénimi snimky pofizenymi v referenénim mist& §1 s referenénimi snimky
Z mista so.

ZtotoZnéni je tfeba provadét téz v ptipadg, e je rychlomér instalovan na vice nez jednom jizdnim
pruhu, kdy je tfeba kfiZové& kontrolovat RZ viech vozidel na vyjezdu s vozidly na vjezdu do mé&Ficiho
useku. Plati, Z¢ pokud fidi¢ pfejede zjednoho jizdnfho pruhu do druhého, bude mu vZdy naméfena
stfedni rychlost niZdi, neZ kterou ve skute&nosti jel a tedy nemiZe byt poskozen.

1.8 Nastaveni parametrii rychlom#ru

U rychloméru Ize pted mé&fenim rychlosti nastavit jednak maximélni povolenou rychlost jizdy Vmax
v referenénim useku a déle pak tolerovanou hodnotu piekrogent rychlosti va, kterd uréuje, kdy se bude
zméfen4 stfedni rychlost vozidla povaZovat za piestupek a bude tedy rychlomérem generovén vystupn{
(pfestupkovy) dokument.

1.9 Nastaveni maxim4lnf povolené rychlosti

Maximalnf povolena rychlost jizdy vmax je dédna dopravnim znadenim, které musf byt platné v celém
méficim dseku. V n&kterych dopravnich situacich byvé viak vhodné, aby hodnota maximaln{ povolené
rychlosti byla operativng zmén&na (napf. pfi nehodé sniZena). Rychlomér umoZiuje proto provést
pfepnut{ aktudini vuex na jednu z maximélng patnacti piedem nastavenych hodnot (napt. 30 km.h,
50 km.h', 70 km.h!).

Hodnotu maximéalni povolené rychlosti jizdy vmax miZe nastavovat u¥ivatel z potitate PC pomoci
programu ,,Termindl“. Déle je mono automaticky piepinat mezi jednotlivymi prednastavenymi
hodnotami maximélni povolené rychlosti jizdy Vimax pomoci ovladacich vstupli rychloméru - napf. z
fidiciho systému dopravy, ktery té% nastavuje prom&nné dopravni znageni omezujici rychlost v daném
useku. Pfi pfepnuti nastavené maximalni rychlosti se automaticky zneplatni viechna probihajici mé&Feni.

1.10 Tolerovansd hodnota piekroceni rychlosti

Tolerovand hodnota prekroeni rychlosti vg pfedstavuje hodnotu, kterd se pfititd k aktualni
nastavené maximaln{ povolené rychlosti vms a urkuje, za jakych podminek se bude zmé&ena primérna
rychlost vozidla v rychloméru archivovat jako pfestupek nasledovné:

v>v, +v, @)

A dale plati:
v, 20 3)
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Napf. pokud je aktudlni vm,=70 km.h?! a vs=30 km.h’, potom se budou na ziznamové médium
rychlom&ru archivovat referenéni snimky vozidel, dokumentujici pfestupky prekroeni maximélni
povolené rychlosti pouze pokud bude naméfend priim&m4 rychlost v>100 km.h'. Hodnotu vy miZe
uZivatel nastavovat z poéitate PC pomoci programu ,, Terminal*,

1.11 Vystupni (piestupkové) dokumenty

Dokladem o pfestupku ptekroteni maximalni povolené rychlosti jsou dva elektronicky podepsané
referentni snimky RF1 a RF2, pokud je z nich zfejmé, %e namé&fens rychlost splituje podminku danou
vztahem 2 a snimky jsou doplnény o tdaje potfebné k prokéazani pfestupku. Vzhled ti§téné podoby
pfestupkového dokumentu je patmy z obrézku &. 4.

Vystupni dokumenty se archivuji na zéznamové médium rychloméru a jejich sbér se provadi
z pracovité ,,Terminal“ - po&fta& PC s programem ,, Terminal®.

Vystupni dokumenty jsou dale, pfi tzv. pfestupkovém tizeni, kontrolovany Skolenym operétorem na
pracovisti ,,Prohlizetka“ — po&ita& PC s programem ,,Prohlizetka®.

Vlasmik (provozovatel): XXXXXXXXXX RZ: 1B2 4946
byt vioZen zvétSeny vy
XXXXXXXXXX ~ Tovami znatke: Skoda 2% mite bt wioben, ayftieny, vitez
Prestupek* Prekrotenf rychlosti Stfedni rychlost: 93.6 km/h
Datum a &as: 16.6.2004, 10:11:12.527 Max. povolena: 30 km/h
Misto: Bmo; Sportovni, smér Boby Centrum, vyjezd, pruh &, 1

Obr. 4: Vzhled vystupniho (pfestupkového) dokumentu (oblieje dodatetné upraveny)

Wk, :
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1.12 Referentni snimek vozidla pfi vjezdu do méficiho iseku

Referenéni snimek RF 1 na vjezdu do méticiho tiseku je opatfen ¢asovym razitkem, identifikaci a
nazvem referen¢niho mista s;, ve kterém byl potizen (viz obr. 5).

Registraéni
znacka RZ1

Identifikace refe-
renéniho mista s,

. , Zkratka nédzvu
Casov4 znatka , referenéniho
(&as. razitko) = mista
4
Nézev referen- : Jizdni pruh
¢iho mista s;

Obr. 5: Referen¢ni snimek vozidla pfi vjezdu do mé&ticiho useku

1.13 Referentni snimek vozidla p¥i vjezdu z m&Ficiho dsekn

Referen¢ni snimek RF2 na vyjezdu z méficiho useku (viz obr. 6) obsahuje tyto udaje: &asové
razitko, identifikace a ndzev referen&niho mista s, ,délka mé&Ficiho dseku As, doba priijezdu At, pofadové

Eislo dokumentu, vyrobni &islo rychloméru, aktuing nastaveny limit maximéln{ povolené rychlosti vimax
a namé&fend primeérné rychlost vozidla vimss.

Registra&ni
znatka RZ2
Identifikace refe- théifesrtlé
renéniho mista s, Tychlost v
Pofadové &islo el
dokumentu rychlost Vmax
V§robni &islo oelka
rychloméru mericiho
] seku As
Rychlost 33{6 1" A
Typ rychioméru X o oy 030 Y
15,06 2004 1011112 S37SPBC-O1 Caz e aion I <ob | Doba prijezdu
SpofovhiismerBobyiCentium, vydad aiuh 2 S ., At
Casové znatka
(Zas. razitko) Nazev referenéntho Jizdni pruh
mista s>
Obr. 6: Referenéni snimek vozidla pfi vyjezdu z méfictho tiseku =
» aotbdleg, .

¥ |3'.3‘§‘ 2
(3 13
)
\f‘/:

S husay
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1.14 Toleranéni pole

Mgfené vozidlo je tfeba teoreticky detekovat v okamziku, kdy se RZ vozidla objevi pfesné nad
referenénim mistem, v tomto pFipadé by chyby mé&feni rychlosti byly nulové. Vzhledem k tomu, Ze se
rychlost méfi na delSim méficim iseku, 1ze pripustit moZnost, aby detekce vozidla mohla nastat i v jisté
vzdélenosti od referenéniho mista, v tzv. toleranénim poli, které obklopuje referenéni misto.

Toleran¢ni pole se vyznadi bud’ permanentné na vozovce vodorovnym dopravnim znagenim
(pfi€nymi &arami na vozovce) anebo virtuilng (smy&kou vyznagenou v referennich snimcich).

Virtualni smy&ky (VS) se nastavuji v kalibradnim reZimu rychlomé&ru. Nastaveni VS se provede tak,
Ze se na vozovce vyznati oblast, ve které miiZe byt vozidlo detekovéno a v kalibraénim refimu programu
»Videodetektor* se tato oblast oznaéi jako virtudlni smy&ka (viz obr. 7). Uvedenou kalibragni proceduru
Je tfeba provést v obou referen&nich mistech s; a s; stejnd. Pro maximalni $fFku virtudlni smycky Sy, kde
je zaru€ena chyba men3i ne% +3% z méené hodnoty, plati vztah

Swi [m] = (3-As/100) - 0,374 4)
kde As je délka méfictho useku v metrech.

Virtudlni smy¢ky jsou soutésti pfestupkovych dokument, nejsou viak kopirovény do referen¢nich
snimki. Diivodem je nepfipustnost zakryti n&kterych dileZitych &4stf vozidla témito smy¢kami. VS se
automaticky zobrazuji pro kontrolu operatorem pfi prestupkovém Fizen{ a na pracovisti ,,Prohl{Zetka®.

V pfipadg, Ze je moZno vyznaiit toleranéni pole na vozovce permanentné vodorovnym dopravnim
znaCenim, neni tfeba virtudlni smy&ky nastavovat. Vyzna&eni toleranénfho pole se provede tak, %e se na
vozovce vymeii oblast, ve které miZe byt vozidlo detekovéno a na vozovku se nakresli piitné cary.
Uvedenou proceduru je tieba provést v obou referenénich mistech s, a s, stejné.

Virtudlnf |
smy&ka

Osa virtudlni
smy¢ky 1

Identifikace
¥ T 0 32 3
referencniho | = S

(f. 4

mista (éé_ra na ; Y enost 523 9 m
G-2315 48 42 BHTO 212 3-00 Crasnterval 00 Oy 20 4400
VOZOVCC) 1 weHadhicha smer tArazovl a odjesd pruh e

Obr. 7: Virtualni smy&ka videodetektoru

1.15 Automatické nastavovini maximalni povolené rychlosti

Rychlom&r umoZiuje automatické nastavovani maximélni povolené rychlosti (déle jen MPR) rychloméru
zavislé na aktudlni denni dobg. Napt. pro obdobi od 5:00 a% do 23:00 hodin lze nastavit MPR v tiseku na Vi=
50 km.h"' a pro obdobi od 23:00 a% do 5:00 hodin rychlost Vo= 70 km.h"". K zabrénéni nastaveni Spatné max.

povolené rychlosti v obdobi pfepnuti hodnot V; a V; se pouZivé nasledujici postup: ,'1§ &G

L\
>\

‘"

H i)
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Vozidlu vjizdicimu v &ase T; do m&Fictho tiseku

obou (vjezd/vyjezd) hodnot.

2. Zikladni metrologické charakteristiky

Rozsah méfeni prismérné rychlosti:

Maximdlni chyby méFeni priimérné rychlosti:

strana 9/10

Je pfifazena hodnota max. povolené rychlosti odpovidajici
¢asu T. Pfi vyjezdu tého% vozidla z useku je vozidlu piifazena hodnota max. povolené rychlosti v &ase

vyjezdu T>. Vysledns hodnota Vou je potom vyjédfena vztahem V= max(V,
jizdy vozidla v méFicim tiseku zm&ni MPR v daném uaseku, tak se jako referent:

1 km.h! a% 250 km.h*!

V). Tedy pokud se v priibshu
ni hodnota MPR vezme vy3§i z

do 100 km.h’! + 3 km.h'!

nad 100 km.h! +3%

Minimdini délka méFiciho vseku: 100 m

Maximdini délka méFiciho viseku: 10 km

Rozsalh provoznich teplot okolniho prostiedi: kamerové jednotka (-25 a% +50) °C
venkovn{ jednotka GPS (-40 a% +85) °C
rozvad&é (+5 aZ +40) °C

vyhodnocovaci server (+5 a% +40) °C
pracovi3t€ obsluhy (+5 az +40) °C

Pocet méfenych jizdnich pruhi: 1az16

Orientace kamer vzhledem ke sméru jizdy

méfendho vozidla:

Varianta A ob& kamery snimaji pFHjezd nebo ob& kamery
snimaji odjezd vozidel

Varianta B jedna kamera snimé4 ptijezd a druhé kamera
snim4 odjezd vozidel

Verze poéitacovych programii:

UnicamVELOCITY verze 3.0

UnicamClient 1.06

UnicamPen 4.33

UnicamDETECTOR2 verze 1.15,1.19, 1.22E, 1.28E, 1.55 , 1.58
UnicamMATCHER verze 1.10, 1.12, 2.00E, 2.02E, 2.16E , 2.20EL
UnicamCOMMUNIC verze 1.22, 1.23

UnicamVIOLATOR verze 1.05,1.11,1.23, 1.26

UnicamPEN verze 4.43 , 4.57

® Varianta Unicam VELOCITY3
UnicamDETECTOR?2 verze 3.02
UnicamMATCHER verze 1.37
Unicam COMMUNIC verze 1.27
UnicamPEN verze 5.09
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®  Varianta Unicam VELOCITY3/E
UnicamDETECTOR2 verze 3.02, 5.77
UnicamMATCHER verze 2.46, 3.19
UnicamVIOLATOR verze 1.45.3, 2.34
UnicamPEN verze 5.09, 7.34

Udaje na referencnich snimcich:
Snimek ze za&4tku méfictho useku:

Snimek z konce méticiho useku:

Vystupni (pFestupkovy) dokument:

3. Udaje na mé¥idle
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datum méfeni, &as vjezdu vozidla do méficiho
useku, ndzev mista méfeni, identifikace jizdniho
pruhu.

primé&ma rychlost vozidla [km-h'], maxim4lni
povolena rychlost [km-h"'], délka méFiciho tseku
[m], doba prijezdu méticim visekem — Zasovy
interval (hodina, minuta, sekunda, milisekunda),
ozna&eni typu rychloméru: UnicamVelocity,
vyrobni &islo rychlom&ru, pofadové &islo
dokumentu, datum mé¥eni, &as vyjezdu vozidla
z méficiho tiseku, nizev mista méfeni a
identifikace jizdnfho pruhu.

dva elektronicky podepsané referenéni snimky
vozidla ze zad4tku a z konce méfictho tiseku.

Hlavni celky a dily silni¢niho méfige rychlosti (kamery, rozvad&&e, vyhodnocovac servery s
Jjednotkami synchronizace &asu, jednotky GPS) musf nést identifika&ni $titky s témito udaji:

typ: UnicamVELOCITY3

vyrobni é&islo:

vyrobce: CAMEA, spol. s r.0., CR
znatka schvéleni: TCM 162/04 - 4072

4. Ovéfeni

Rychlomér se ové&fuje v souladu s metrologickym predpisem CMI &. 812-MP-C215 »Metodicky

postup pfi ovéfovani isekovych rychlom&ri®

vystavi ovéfovaci list.

5. Doba platnosti ovéfent

. Po 1isp&iné vykonanych metrologickych zkouskdch se

Doba platnosti ovéfeni je stanovena vyhldskou Ministerstva primyslu a obchodu.



C‘esk)" metrologicky institut
MlI

ROZHODNUTI O PRODLOUZENI PLATNOSTI

SCHVALEN]I TYPU STANOVENEHO MERIDLA

¢. 0111-RP-C004-14
Cesky metrologicky institut jako orgén provadgjici vykon statni metrologické kontroly mé&Fidel
vsouladu s § 6, 7 a 14 zdkona &. 505/1990 Sb. o metrologii v platném zn¥nf a § 1 a 2 vyhladky
Ministerstva primyslu a obchodu &. 262/2000 Sb. v platném znéni, kterou se zajist'uje jednotnost a
sprivnost méfidel a mé&¥eni, na zdkladé ¥adosti firmy CAMEA, spol. s r.0., Kofenského 25, 621 00
Bmo, CR, I&: 60746220 o prodlouZeni platnosti schvélenf typu stanoveného méfidla, proved]
technické posouzenf mé&fidla.

Ndzev: silni€nf rychlomér

Typ: Unicam VELOCITY3
Vyrobee: CAMEA, spol. s r.0., CR
Znacka schvdleni typu: TCM 162/04 - 4072

Cesky metrologicky institut na zikladg kladného vysledku posouzeni a ve smyslu § 6, odst. 3 zékona o
metrologii prodluZuje platnost schvéleni typu stanoveného mé¥idla do: 28. Eervence 2024,

Na zékladg tohoto rozhodnuti miize byt uvedeny typ méfidla uvadén do ob&hu a ovéfovan.

Odivodnéni:
Odbornym posouzenim bylo zji$téno, Ze toto mé¥idlo spliiuje metrologické poZadavky.

Pouceni o odvolani:

Proti tomuto rozhodnuti lze podat k Ufadu pro technickou normalizaci, metrologii a stétni
zkuSebnictvi odvoléni do 15 dnii od jeho doru¥eni. Odvolani se podavé prostfednictvim Ceského
metrologického institutu; postup ¥izeni je upraven § 24 zikona &. 505/1990 Sb. v platném znéni,
Odvoléni nem4 odkladny uéinek.

“o\og
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V Brné dne 28. dervence 2014

" RNDr. Pavel Klenovsky
generalni feditel CMI
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Certifikat o schvaleni typu méridla
& 0111-CS-C108-04

Doplnék & 3
Cesky metrologicky institut podle zdkona o metrologii &. 505/1990 Sb. ve znéni pozdgjsich predpisi
vydéva tento doplnék pro:

silniéni rychlomér
typ Unicam VELOCITY3

pii dodrZeni technickych daji a podminek, uvedenych v ptiloze tohoto certifikétu.

Znacka schvilenf typu: TCM 162/ 04 - 4072

Zadatel: CAMEA, spol. s r.o.
Korenského 25
621 00 Brno
Ceskd republika
I1C: 60746220

Vyrobce: CAMEA, spol. s r.o.
Ceski republika

Platnost do: 29. ¢ervence 2014

Na ziklad€ vysledku technického posouzeni métidla se stivajici certifikdt o schvaleni typu roz&ituje o:

» zménu umisténi uiednich znatek
dle specifikace v piiloze

Pouéenf o odvolani

Proti tomuto certifikatu 1ze do 15 dnt od jeho doruéeni podat u Ceského metrologického institutu odvoléni k
Utadu pro technickou normalizaci, metrologii a statni zkugebnictvi.

Popis méridla

Zékladni charakteristiky, schvalené podminky, specidlni podminky, vysledky prezkoudeni dopln&né o popisy
nakresy a schémata jsou dany v protokolu o technické zkou3ce, ktery je nedilnou sou&ésti tohoto certifikatu.
Certifikat se sklada z této tituln{ strany a protokolu o technické zkougce. Ma celkem 2 strany.

RNDr. Pavel Klenovsky
generalni feditel CMI

Brmo, 18. srpna 2011
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Y Protokol o technické zkou3ce
1

Piredmit dopliiku:
Zména umisténi ufednich znadek.

: Bod 5. OvéFeni se méni ndsledujicim zpasobem: E@
i 5. Ovéieni H
:}f Rychlomér se ovéfuje v souladu s metrologickym pfedpisem ,Metodicky postup pfi ovéfovani usekovych E”;
rychloméri“. Po uspé$né vykonanych metrologickych zkouskach se vystavi ov&iovaci list. &

e Ao

Ostatni Gdaje ziistdvaji beze zmény.
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‘ MI CESKY METROLOGICKY INSTITUT

Certifikat o schvaleni typu méfidla
& 0111-CS-C108-04

Doplnék ¢. 2
Cesky metrologicky institut podle zikona o metrologii &. 505/1990 Sb. ve znéni pozd&jsich predpist
vydava tento dopln&k pro:

silni¢ni rychlomér
typ Unicam VELOCITY3

pii dodrZen{ technickych tidajii a podminek, uvedenych v pifloze tohoto certifikatu.

Znatka schvélenf typu: TCM 162/04 - 4072

Zadatel: CAMEA, spol. s r.o.
Korenského 25
621 00 Brno
Cesks republika
IC: 60746220

Vyrobce: CAMEA, spol. s r.o.
Ceska republika

Platnost do: 29. Eervence 2014
Na zéklad€ vysledku technického posouzeni méFidla se stavajici certifikit o schvéleni typu rozSituje o:

« nové verze pocitadovych programi
dle spcecifikace v priloze

Pouceni o odvolini

Proti tomuto certifikétu Ize do 15 dni od jeho dorugeni podat u Ceského metrologického institutu odvolani k
Utadu pro technickou normalizaci, metrologii a stitni zkugebnictvi.

Popis mé&iidla

Zikladni charakteristiky, schvilené podminky, specialni podminky, vysledky prezkougeni doplnéné o popisy
nakresy a schémata jsou dény v protokolu o technické zkousce, ktery je nedilnou souéasti tohoto certifikatu.
Certifikat se skladé z této titulni strany a protokolu o technické zkougce. M4 celkem 2 strany.

RNDr. Pavel Klenovsky

Brno, 25. dubna 2008 generalni fedite] CMI
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Protokol o technické zkousce
Piedmét dopliiku:
Roz3ifeni verzi potitatovych programii rychloméru.

Pivodné schvélené verze pogitagovych programi rychloméru fypu UnicamVELOCITY 3:

UnicamVELOQCITY verze 3.0

UnicamClient 1.06

UnicamPen 4.33

UnicamDETECTOR2 verze 1.15 , 1.19 » 1.22E , 1.28E , 1.55, 1.58
UnicamMATCHER verze 1.10, 1.12, 2.00E » 2.02E , 2.16E , 2.20EL
UnicamCOMMUNIC verze 1.22 , 1.23

UnicamVIOLATOR verze 1.05 , 1.11 » 1.23,1.26

UnicamPEN verze 4.43 , 4.57

se roz8ifuji i na nasledujici verze:

e Varianta Unicam VELOCITY3

*  UnicamDETECTOR2 verze 3.02
UnicamMATCHER verze 1.37
Unicam COMMUNIC verze 1.27
UnicamPEN verze 5.09

* Varianta Unicam VELOCITY3/E
®  UnicamDETECTOR2 verze 3.02
¢  UnicamMATCHER verze 2.46
¢ UnicamVIOLATOR verze 1.45.3
¢ UnicamPEN verze 5.09

Popis zmén SW:

* Nejvyznamn&j&i zmé&nou nové verze SW Jje moznost automatického nastavovani maximalni povolené rychlosti
(déle jen MPR) rychloméru zdvislé na aktuéln{ dennf dobé. Tzn. napf. pro obdob! od 5:00 a% do 23:00 hodin
lze nastavit MPR v Gseku na V, = 50 km/h a pro obdobf od 23:00 a% do 5:00 hodin rychlost V2="70 km/h.

K zabrénéni nastaveni $patné max. povolené rychlosti v obdobf prepnuti hodnot V, a V se pouZiva nasledujici
postup:

Vozidlu vjiZzdicimu v &ase T, do méFiciho tiseku je pfifazena hodnota max. povolené rychlosti odpovidajici
¢asu Ty, Pfi vyjezdu téhoZ vozidla z Giseku Jje vozidlu piifazena hodnota max. povolené rychlosti v Ease vyjezdu
T,. Vysledn4 hodnota V., je potom vyjédfena vztahem V,, = max(V,, V,). Tedy pokud se v pribghu jizdy
vozidla v mé&ffcim dseku zméni MPR v daném useku, tak se jako referentnf hodnota MPR vezme vy$si z obou
(vjezd/vyjezd) hodnot.

® Dalsi zm&nou je tprava prohlizeciho SW UnicamPEN - verze 5.09, které zobrazuje hodnotu naméfené
rychlosti v celych &islech (dle mezindrodniho doporuéeni OIML R91); na rozdil od piedchozi verze, ktera
zobrazovala naméfenou rychlost s presnosti na Jjedno desetinné &islo,

Protokol je vystaven na zakladg metrologickych a technickych zkousek provedenych v CML.

V8echny provedené zmény software neovliviiuji zdkladni metrologické viastnosti rychloméry, pouze umozituji
nové funkce nemajici vliv na prestupkové fizeni.

Metrologické parametry rychloméru zistavaji nezméngny.

Ostatni daje ziistavajf beze zmény.



‘ MI CESKY METROLOGICKY INSTITUT

Certifikat o schvaleni typu méridla
& 0111-CS-C108-04

Doplnék ¢&. 1

Cesky metrologicky institut podle zikona o metrologii &. 505/1990 Sb. ve znéni pozd&jsich predpist

vydéva tento doplnék pro:
silniéni rychlomér
typ Unicam VELOCITY3
pfi dodrZeni technickych udaji a podminek, uvedenych v pfiloze tohoto certifikatu.
Znacka schvilen{ typu: TCM 162/04 - 4072
Zadatel: CAMEA, spol. s r.o.
Koi‘enského 25
621 00 Brno
Ceské republika
IC: 60746220

Vyrobce: CAMEA, spol. s r.o.
Ceska republika

Platnost do: 29. ¢ervence 2014
Na zéklad€ vysledku technického posouzeni mé&Fidla se stavajici certifikdt o schvaleni typu rozifuje o:

» nové verze pocitatovych programii
dle specifikace v pFiloze

Pouéeni o odvolan{

Proti tomuto certifikdtu Ize do 15 dnii od jeho doruenf podat u Ceského metrologického institutu odvolani k
Utadu pro technickou normalizaci, metrologii a statni zkugebnictvi.

Popis méfidla

Zakladni charakteristiky, schvalené podminky, specidlni podminky, vysledky pfezkougeni doplnéné o popisy
nakresy a schémata jsou ddny v protokolu o technické zkou¥ce, ktery je nedilnou soudasti tohoto certifikdtu,
Certifikat se skldda z této titulni strany a protokolu o technické zkousce. M4 celkem 2 strany.

RNDir. Pavel Klenovsky
Brno, 29. ledna 2007 generalni feditel CMI




Doplngk &.1 k TCM 162/04 - 4072 Strana 2/2

Protokol o technické zkousce

Piedmét dopliiku:

Rozsifenf verzi potitadovych programi rychlom&ru.
Pivodné schvélené verze potitatovych programi tsekového rychloméru typu Unicam VELOCITY 3:

¢ UnicamVelocity verze 3.0
e  UnicamClient 1.06
e  UnicamPen 4.33

se roz3ifuji i na nasledujici verze:

UnicamDETECTOR? verze 1.15, 1.19, 1.22E , 1.28E , 1.55 , 1.58
UnicamMATCHER verze 1.10, 1.12, 2.00E , 2.02E , 2.16E , 2.20EL
UnicamCOMMUNIC verze 1.22 , 1.23

UnicamVIOLATOR verze 1.05, 1.11 , 1.23, 1.26

UnicamPEN verze 4.43 , 4.57

Program UnicamVELOCITY je nyni rozdélen na 3 aplikace: UnicamDETECTOR2,
UnicamMATCHER a UnicamCOMMUNIC.

Protokol je vystaven na zdkladé metrologickych a technickych zkousek provedenych v CMI.

Viechny vySe popsané zmé&ny zvySujf komfort obsluhy rychloméru, umoZituji statistické zpracovani dat
a jejich export a netykaji se algoritmi pro vyhodnoceni rychlosti ani zabezpedeni snimki
bezpe&nostnim kédem.

Metrologické parametry rychloméru ziistivaji nezménény.

Ostatni udaje ziistavaji beze zmény.
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<MI CESKY METROLOGICKY INSTITUT

Certifikat o schvileni typu mé¥idla
¢. 0111-CS-C108-04

Cesky metrologicky institut podle zakona o metrologii &. 505/1990 Sb. ve znéni pozdéjSich predpish

schvaluje

silniéni rychlomér
typ Unicam VELOCITY3

pii dodrzeni technickych Gidaji a podminek, uvedenych v priloze tohoto certifikatu.

Znacka schvileni typu: TCM 162/04 - 4072

Zadatel: CAMEA, spol. s r. o.
Kofenského 25
621 00 Brno
CR
IC: 60746220

Vyrobce: CAMEA, spol. s r. o.
CR

Platnost do: 29. éervence 2014

Pouceni o odvolani

Proti tomuto certifikétu Ize do 15 dnli od jeho dorugeni podat u Ceského metrologického institutu
odvolani k Uradu pro technickou normalizaci, metrologii a statni zkugebnictvi.

Popis méFidla

Zakladni charakteristiky, schvalené podminky, specialni podminky, vysledky pfezkouseni doplnéné o
popisy nakresy a schémata, uréeni mist pro umisténi afednich znagek jsou dany v protokolu o technické
zkousce, ktery je nedilnou sougésti tohoto certifikatu. Certifikat se sklada z této titulni strany a protokolu
o technické zkousce. M4 celkem 11 stran.

RNDr. Pavel Klenovsky
Brno, 30. ¢ervence 2004 N BN d generalni feditel CMI
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Protokol o technické zkousce

Tento certifikat je vystaven na zakladé:
a) technické dokumentace firmy CAMEA:

* ,Technicky popis rychloméru - Kamerovy monitorovaci systém UnicamVELOCITY3“ (verze
ze dne 12.7.2004)

* .Zakladni sestava a technické parametry rychloméru - Kamerovy monitorovaci systém
UnicamVELOCITY3“ (verze ze dne 12.7.2004)

® ,Navod k obsluze - Kamerovy monitorovaci systém UnicamVELOCITY3
(verze ze dne 12.7.2004)

® ,Metodicky postup pfi ovéfovéni rychloméru - Kamerovy monitorovaci systém
UnicamVELOCITY3* (verze ze dne 12.7.2004)

* ,Umisténi ovéfovacich a zajidtovacich znagek na rychloméru - Kamerovy monitorovaci
systém UnicamVELOCITY3* (verze ze dne 13.7.2004)

b) metrologickych a technickych zkousek; vysledky téchto zkousek jsou uvedeny v dokumentech:

e Protokol Ceského metrologického institutu &. 8012-PR-2146-04 z dréhovych zkousek
silni¢niho rychlomé&ru UnicamVELOCITY?3 dne 16.6.2004

® Znalecky posudek zabezpe&eni udajii v systému Unicam,
vypracoval Ing. Jan Janka, soudni znalec, Plzefi 18.10.2003

®  Certifikat podle smérnice 73/23/EHS (uréité meze napéti) &. E-31-01492-02, vydal
Strojirensky zkuebni stav, s.p., Brno 13.12.2002

o Certifikat podle smérnice 89/336/EHS (elektromagneticka kompatibilita)
¢. E-31-01493-02, vydal Strojirensky zkuSebni tistav, Brno 13.12.2002

*  Protokol o zkousce vlivu vngjsich Einitells prostiedi &. 6440-395/2004:
»Zkougka suchym teplem* dle CSN EN 60068-2-2+A,
»Zkouska chladem* dle CSN EN 60068-2-1+A1,
»Zkouska vlhkym teplem konstantnim* dle CSN EN 60068-2-78.
Vydal VOP-026 Sternberk dne 1.7.2004

* Protokol o zkousce ¢. 6450-69/2004 dle CSN EN 60529 »otupné ochrany krytem*
Vydal VOP-026 Sternberk dne 28.6.2004

* Protokol o zkougce ¢&. 6450-68/2004 dle CSN EN 60529 »Stupné ochrany krytem*
Vydal VOP-026 Sternberk dne 28.6.2004

1. Popis méfidla

1.1 Princip €innosti

Silni¢ni rychlomér je uréen k méteni stredni rychlosti vozidel, kterd projedou ptedem vymezenym
méficim Usekem na vozovce. Cinnost rychloméru Je zaloZena na definici rychlosti, jeho podstatou je
méfeni doby prijezdu motorového vozidla méFicim tisekem vozovky, ktery ma vyméfenou minimalni
délku. Rychlomér pak vypoéte stredni rychlost vozidla v Jjako podil délky méfticiho useku As k zmé&fené
dobé prijezdu At podle vztahu (1):

v=— (N

Principidlni blokové schéma rychloméru je na obr.1.
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Obr. 1: Blokové schéma rychloméru

Doba prijezdu méfeného vozidla At méficim tisekem vozovky As se vypodita jako rozdil asu
vjezdu tohoto vozidla do méficiho Gseku a &asu jeho vyjezdu z tohoto Gseku. Ze snimkil, pofizenych
elektronickymi kamerami KJ, které snimaji zalatek a konec méficiho aseku, se pomoci jednotky
synchronizace €asu vytvofi ve vyhodnocovacim serveru tzv. referenéni snimky. Vyuziva se pfi tom
videodetekéni poéitatovy program ,,Videodetektor”, ktery doby vjezdu a vyjezdu automaticky uréi a
pfifadi na jednotlivé snimky.

Pro dosaZeni udané pfesnosti rychloméru pii maximalni rychlosti méfenych vozidel, musi mit
méfici usek vozovky uréitou minimalni délku. Spravnost méfeni doby priijezdu je zajiité€na Easovou
synchronizaci rychloméru druZicovym systémem GPS.

Vypottena stiedni rychlost vozidla je spolu s ndzvem mista méfeni, datem méfeni, Casem
vyjezdu vozidla z méFiciho useku, identifikaci jizdniho pruhu, maximélni povolenou rychlosti, délkou
méficiho seku a dobou pritljezdu méficim Gsekem, zobrazena na referenénim snimku, pofizeném pfi
vyjezdu vozidla z méFiciho Gseku.

Systém rychloméru pracuje zcela automaticky, pouze tyto tfi nasledujici parametry méfeni lze
dalkové ovladat a nastavovat:

- zapnuti/vypnuti méfent,

- nastaveni aktualni maximalni povolené rychlosti,
- hodnoty rychlosti klasifikované jako prestupek.

Vlastni méfeni stiedni rychlosti v8ak probiha zcela bezobsluzné a nelze jej ovladacimi prvky nikterak

ovlivnit. Jeho spravnost je zarugena tim, Ze vzdalenost méficich mist (délka méficiho iseku) je zméfenasi .
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vyZadovanou piesnosti a oba snimky jsou opatfeny ¢asovymi znaCkami z ¢asové zékladny prijimané
druzicovym GPS systémem.

Pouzitim elektronickych kamer pro detekci vozidla na zaéatku a na konci méficiho useku je také
zaruceno, Ze rychlomér je pasivni, nevysild zadné signdly a je tedy prakticky nemoZné jeho pouZiti
pfedem detekovat a jeho Einnost ovliviiovat béznymi technickymi prostiedky.

Konstrukce a prostorové umisténi jednotlivych &asti rychloméru je navrzeno tak, aby byla vzdy
zméfena minimalni stfedni rychlost daného vozidla. Technickymi prostfedky a pogitaovym
zpracovanim jsou vytvofeny takové podminky, Ze nemuize dojit k poskozeni fidice, tim, Ze by byla
naméfena stfedni rychlost vy3§i, neZ kterou ve skute€nosti jel. Konstrukce systému, vnitfni logika
méficiho procesu a ochranna opatfeni také zajistuji, Ze pokud je rychlomér pouzit v souladu s provozni
dokumentaci, nemize byt indikovana rychlost pfifazena jinému vozidlu. Rychlomé&r téZ zrusi vysledek
méfeni, pokud nelze vozidlo jednoznaéné identifikovat na zakladg jeho registracni znatky RZ (dtive
statni pozndvaci znaCka SPZ), nebot’ registraéni znatka RZ je povaZovana za jediny prikazny
identifika¢ni prvek vozidla.

Rychlomér je konstruovan pro trvalé pouzivani v kteroukoli roéni dobu. Pro piipad snizené
viditelnosti miize byt vybaven na zagatku i na konci méficiho iseku osvétlovaci jednotkou.

Podrobny popis principu ¢innosti rychloméru:
1.2 Méfici usek

Meéici usek As je definovan pomoci dvou pevné stanovenych referenénich mist s, a s, ktera jsou
na vozovce v urdité konstantni vzdalenosti od sebe a jsou vyznacena bilou piiénou &arou na vozovce.

ProdlouZeni drahy vozidla zptsobené piejizdénim mezi jizdnimi pruhy &i zptsobené objiZzdénim
pfekaZek na vozovce, neni nutné uvaZovat. V téchto pfipadech bude zmé&fena vidy niZzsi stiedni rychlost
vozidla a nemizZe dojit k po§kozeni fidige.

Pro bezkonfliktni prokazovani pfestupki jsou pro zietelnou identifikaci zacatku a konce méficiho
useku referenéni mista opatfena vodorovnym dopravnim znaéenim — pfi¢nymi &arami na vozovce (viz
obr.2) o §ifce 125 mm. Jako vztazné body méficiho tseku As se uvazuji osy téchto &ar.

_ . _ i

Z\e_tféték resp. konec Uiseku méfeni]
051 - ]‘o;g 25m _ L0.5m,
Okrajjizdnfhoprobu e Okraj jizdniho pruhu

Obr. 2: Vyznadeni referenéniho mista pfi¢nou ¢arou na vozovce

1.3 Umisténi kamer

Referenéni misto s, resp. s; a jeho okoli je sledovano pomoci kamerové jednotky KJ1 resp. KJ2.
Kamery jsou zpravidla umistény nad vozovkou (viz obr.3). Vyska umisténi kamer a vzdéalenost kamer od
referendnich mist se voli tak, aby na snimcich sejmutych kamerami bylo zfetelng vidét jak vozidlo, tak i
referenéni misto a byla téZ zaji$té€na dobra ¢itelnost registraéni znaéky vozidla RZ. Okamziky zacatku a
konce méfeni doby priijjezdu jsou dany zji§ténim ptitomnosti vozidla v jistém okoli referenénich mist —
v tzv. toleran¢nim poli sy
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Obr. 3: Schéma umisténi kamer

Vyska umisténi kamer a jejich vzdalenost od referenéni &ary je déna konstrukéni moZnosti a
mistnimi podminkami pfisludnych lokalit. Z hlediska dobré &itelnosti RZ je tfeba umistit kamery tak, aby
nedochazelo k zkresleni znaki RZ vlivem ahld pohledu jak v horizontalni, tak vertikalni roving. Zkreslené
znaky RZ viak nemohou ovlivnit vlastni mé&feni rychlosti a tim poskodit Fidi¢e, nebot’ zafizeni nebude
detekovat vozidla s neditelnou RZ a proto také nebude méfit jejich rychlost.

Pfi instalaci kamerovych jednotek je tfeba zajistit, aby KJ2 byla umisténa v prostoru vymezeném
polopfimkami p resp. q vedenymi ze zagatku resp. konce toleranéniho pole s, pod tthlem a. Uhel o je dan
vy$kou v ve které je misténa kamerova jednotka KJ1 a jeji vzdalenosti sg; od referenénfho mista s,.

1.4 Mé¥eni doby priijezdu

Doba pritjezdu vozidla At mé&Ficim tGsekem se uréi zrozdilu asi t,-t; (¢asovych znatek) dvou
referenénich snimkd téhoZ vozidla pofizenych na zadatku s) (v &ase t;) a na konci s, méficiho Gseku (v
dase t3).

1.5 Detekce vozidla

Zjisténi pfitomnosti vozidla v referenénim snimku se nazyva videodetekce a funguje tak, ze se
v referenénich snimcich hleda jednozna&ny identifikaéni znak vozidla — registraéni znac¢ka vozidla RZ
automatickou analyzou téchto snimkd pomoci poéitatového programu ,,Videodetektor”. Videodetektory
jsou implementovéany pomoci algoritmii pogitatového vidéni a umélé inteligence.
1.6 Casové znatky

V okamziku detekce vozidla v referenénich mistech jsou referenénim snimkam pfifazeny ¢asové
znatky, které jsou generovany pomoci druZicového systému GPS (Global Positioning System). Casové
znatky udavaji redlny ¢as (datum, hodina, minuta, sekunda, milisekunda), kdy doslo k detekci vozidla dle
gasového pasma platného v misté instalace rychloméru (napt. CET pro CR).
1.7 ZtotoZnéni vozidla na vjezdu a vyjezdu z méticiho useku

Pro potieby stanoveni doby priijezdu vozidla méFicim usekem je tfeba jednozna&né urlit, Ze jak
na vjezdu, tak na vyjezdu z méficiho tseku bylo méteno stejné vozidlo. Vozidlo se porovnava na zakladé
registraéni znaéky RZ1 resp. RZ2 potizené v referencnich mistech s, resp. s;. Uvedeny test se nazyva
ztotoZnénim a je realizovan opé&t pomoci algoritmli poéitaového vidéni a umélé inteligence. ZtotoZnéni
se provadi se viemi referenénimi snimky pofizenymi v referenénim misté s, s referenénimi snimky z mista
Sa2.

Ztotoznéni je tieba provadét téz v pfipadé, Ze je rychlomér instalovan na vice nez jednom jizdnim
pruhu, kdy je tfeba kiizové kontrolovat RZ vsech vozidel na vyjezdu s vozidly na vjezdu do méticiho
useku. Plati, ze pokud fidi¢ pfejede z jednoho jizdniho pruhu do druhého, bude mu vidy naméfena sttedni

[y

rychlost niZsi, nez kterou ve skute¢nosti jel a tedy nemiize byt poskozen.
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1.8 Nastaveni parametrii rychloméru

U rychloméru Ize pfed méfenim rychlosti nastavit jednak maximalni povolenou rychlost jizdy vy
v referenénim Gseku a déale pak tolerovanou hodnotu piekrogeni rychlosti vy, ktera uréuje, kdy se bude
zméfena stfedni rychlost vozidla povaZovat za pfestupek a bude tedy rychlomé&rem generovan vystupni
(prestupkovy) dokument.

1.9 Nastaveni maximalni povolené rychlosti

Maximélni povolena rychlost jizdy vme je dana dopravnim znagenim, které musi byt platné
v celém méficim vseku. V nékterych dopravnich situacich byva viak vhodné, aby hodnota maximalni
povolené rychlosti byla operativné zméné&na (napf. pfi nehod& snizena). Rychlomé&r umoZiiuje proto
provést prepnuti aktudlni vy, na jednu z maximalné patnacti pfedem nastavenych hodnot (napt. 30 km.h°
' 50 km.h', 70 km.h).

Hodnotu maximélni povolené rychlosti jizdy vy, miiZe nastavovat uzivatel z po&itaée PC pomoci
programu ,,Terminal“. Dale je moZno automaticky pfepinat mezi jednotlivymi ptednastavenymi
hodnotami maximélni povolené rychlosti jizdy vma pomoci ovladacich vstupdi rychloméru - napi. z
fidiciho systému dopravy, ktery téz nastavuje promé&nné dopravni znadeni omezujici rychlost v daném
useku. Pfi pfepnuti nastavené maximalni rychlosti se automaticky zneplatni véechna probihajici méteni.

1.10 Tolerovana hodnota ptekroéeni rychlosti

Tolerovana hodnota prekrogeni rychlosti vy, pfedstavuje hodnotu, kterd se pri¢itd k aktuélni
nastavené maximalni povolené rychlosti vp a urluje za jakych podminek se bude zméfena stiedni
rychlost vozidla v rychloméru archivovat jako pfestupek nasledovné:

v>v . +v, (2)

A dale plati:
v, 20 (3)

Napt. pokud je aktualni vu=70 km.h"' a v4=30 km.h', potom se budou na ziznamové médium
rychloméru archivovat referenéni snimky vozidel, dokumentujici prestupky pfekroteni maximalni
povolené rychlosti pouze pokud bude naméten4 stredni rychlost v>100 km.h"". Hodnotu vy, miiZe uzivatel
nastavovat z pocitace PC pomoci programu ,,Terminal*.

1.11 Vystupni (pFestupkové) dokumenty

Dokladem o pfestupku piekroteni maximélni povolené rychlosti jsou dva elektronicky podepsané
referentni snimky RF1 a RF2, pokud je z nich zfejmé, Ze nam&kena rychlost spliiuje podminku danou
vztahem 2 a snimky jsou doplnény o udaje potfebné k prokazani piestupku. Vzhled tisténé podoby
pfestupkového dokumentu je patrny z obrazku &. 4.

Vystupni dokumenty se archivuji na zdznamové médium rychloméru a jejich sbér se provadi
z pracovisté ,,Terminal* - pogita¢ PC s programem ,, Terminal*.

Vystupni dokumenty jsou dale, pfi tzv. pfestupkovém tizeni, kontrolovany $kolenym operatorem na
pracovisti ,,Prohlizecka“ — potita¢ PC s programem ,,ProhliZze¢ka“.
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Viasinik (provozovatel)

16 2004 10011 04127 SEppCad
witt amer Boty Canttum vjesd. prshi o 1

Prestupeh PFekrotent rychlosti
Datum a ¢as 16,6.2004, 10:1§:12.527

Misto Bino. Sportovni, smér Boby Centrum, vyjezd, prub & |

20t vytesdpnish’s

Zde miiye byt vioken cvéiieny vylez obrazku

Obr. 4: Vzhled vystupniho (pfestupkového) dokumentu (oblieje dodatedng uprave- ny)

1.12 Referen¢ni snimek vozidla pf#i vjezdu do méticiho tiseku

Referenéni snimek RF1 na vjezdu do méficiho useku je opatien &asovym razitkem,
identifikaci a ndzvem referenéniho mista s;, ve kterém byl potizen (viz obr. 5).

Registra¢ni znatka
RZ1

Identifikace refe-
renéniho mista s,

Casova znatka
(&as. razitko)

L~

Zkratka ndzvu
referenéniho mista

Nazev referen-
¢fho mista s,

\ 1606 2004 1011 04 127 SP-BC-1
Sportovni smet Boby Centrum. vjexd. pruh ¢é.1

Obr. 5: Referenéni snimek vozidla pfi vjezdu do méficiho tiseku

Jizdni pruh
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1.13 Referenéni snimek vozidla pfi vyjezdu z méficiho useku

Referenéni snimek RF2 na vyjezdu z méficiho tseku (viz obr. 6) obsahuje tyto tdaje: Easové
razitko, identifikace a nazev referenéniho mista s, ,délka méFiciho useku As, doba prijezdu At, pofadové
&islo dokumentu, vyrobni &islo rychloméru, aktualng nastaveny limit maximélni povolené rychlosti vy, a
naméfena stfedni rychlost vozidla vp,,.

Registraénf znatka
RZ2
Identifikace refe- Zn‘:ﬁfcné
ren&nfho mista s rychlost v
R
Max. povolena
Pofadové &islo A rychl‘:J S
dokumentu

Vymwbui Eislo == | Délka méfictho

rychlomé&ru iseku As
I Typ rychloméru ‘ Doba prijozdn

B PP R
/ At
Casové znatka
(¢as. razitko) Nézev referengniho Jizdni pruh
mista s,

Obr. 6: Referenéni snimek vozidla pfi vyjezdu z méficiho Gseku

1.14 Toleranéni pole

Meiené vozidlo je tieba teoreticky detekovat v okamziku, kdy se RZ vozidla objevi pfesné nad
referenénim mistem, v tomto pfipadé by chyby méfeni rychlosti byly nulové. Vzhledem k tomu, Ze se
rychlost m&Fi na delim méFicim seku, lze pFipustit mozZnost, aby detekce vozidla mohla nastat i v jisté
vzdélenosti od referenéniho mista, v tzv. toleranénim poli, které obklopuje referenéni misto.

Toleranéni pole se vyzna¢i bud’ permanentné na vozovce vodorovnym dopravnim znacenim
(pti¢nymi &arami na vozovce) anebo virtualng (smyékou vyznacéenou v referencnich snimcich).

Virtudlni smy&ky (VS) se nastavuji v kalibraénim rezimu rychloméru. Nastaveni VS se provede
tak, Ze se na vozovce vyznali oblast ve které miZze byt vozidlo detekovano a v kalibranim reZimu
programu ,,Videodetektor* se tato oblast oznagi jako virtualni smy¢ka (viz obr. 7). Uvedenou kalibraéni
proceduru je tfeba provést v obou referenénich mistech s; a s; stejn€. Pro maximalni 3ifku virtualni
smy&ky S, kde je zaru¢ena chyba mensi nez £3% z méfené hodnoty, plati vztah

Siel [m] = (3-As/100) - 0,374 @)

kde As je délka méficiho useku v metrech.

Virtudlni smy&ky jsou souéasti prestupkovych dokumentl, nejsou vSak kopirovany do
referenénich snimkd. Diivodem je nepfipustnost zakryti nékterych dilezitych casti vozidla témito
smyckami. VS se automaticky zobrazuji pro kontrolu operatorem pfi ptestupkovém fizeni a na pracovisti
,Prohlizecka*.

V ptipadé, Ze je moZno vyznatit toleranéni pole na vozovce permanentné vodorovinym dopravnim
znadenim, neni tfeba virtualni smy¢ky nastavovat. Vyznadeni toleran¢niho pole se provede tak, Ze se na
vozovce vyméfi oblast,ve které mize byt vozidlo detekovano a na vozovku se nakresli pfi€né Cary.
Uvedenou proceduru je tieba provést v obou referenénich mistech s, a s; stejné.
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Virtualni
smy¢ka

Osa virtudlni
smycky

Identifikace
referenéniho
mista (Cara na l
voZovce)

2. Zakladni metrologické charakteristiky
Rozsah mé¥eni stfedni rychlosti:
Maximaini chyby méFeni stiedni rychlosti:

Varianta A

do 100 km.h™!
nad 100 km.h"'

Varianta B

do 100 km.h!
nad 100 km.h’!

Minimalni délka mé¥iciho tiseku:

Maximdlni délka mé¥iciho useku:

Rozsah provoznich teplot okolniho prostredi:

Pocet mérenych jizdnich pruhii:
Orientace kamer vzhledem ke sméru jizdy
méreného vozidla:

Varianta A

Varianta B

9/11

o €2 2200 L S A . VAT 4. P 0. K 2 £ e T A AT

- 925 kmih
50 kmih
V; S 523 9 m

4-3-29 15.48:42 3870 ZR-MH-01  Cas interval: 00:00:20.4400
hov-Hadlicka, smer Mrazovka, odjezd. pruh ¢ 1

Obr. 7: Virtualni sméka videodetektoru

1 km.h' a2 250 km.h"!

+3 km.h'
+3%

+3 km.h?
+3%

100 m

10 km

kamerova jednotka (-25 az +50) °C
venkovni jednotka GPS (-40 az +85) °C
rozvadéé (+5 az +40) °C
vyhodnocovaci server (+5 az +40) °C

pracovisté obsluhy (+5 az +40) °C

laz 16

obé& kamery snimaji pfijezd nebo ob& kamery

snimaji odjezd vozidel

jedna kamera snima pfijezd a druh4 kamera snima

odjezd vozidel
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Verze pocitacovych programi:

Udaje na referenénich snimcich:

Snimek ze za¢atku méficiho tiseku:

Snimek z konce méficiho Gseku:

Vystupni (prestupkovy) dokument:

3. Udaje na mé¥idle

10/11

SW ,,Videodetektor* verze UnicamVelocity 3.0
SW ,,Terminal“ verze UnicamClient 1.06

SW ,,Prohlizeéka* verze UnicamPen 4.33

datum méieni, &as vjezdu vozidla do méticiho
tiseku, nazev mista mé&feni, identifikace jizdniho
pruhu

stfedni rychlost vozidla [km-h"'], maximalni
povolena rychlost [km-h'], délka méficiho aseku
[m], doba prijezdu méficim usekem — Easovy
interval (hodina, minuta, sekunda, milisckunda),
oznadeni typu rychloméru: UnicamVelocity,
vyrobni &islo rychloméru, pofadové &islo
dokumentu, datum méfeni, &as vyjezdu vozidla
z méficiho tiseku, ndzev mista méfeni a

identifikace jizdniho pruhu.

dva elektronicky podepsané referenéni snimky

vozidla ze zadatku a z konce méficiho iseku

Hlavni celky a dily silni¢niho méfice rychlosti (kamery, rozvadéCe, vyhodnocovaci servery s
jednotkami synchronizace &asu, jednotky GPS ) musi nést identifikaéni §titky s t&émito (daji:

typ: UnicamVELOCITY3

vyrobni &islo:

vyrobce: CAMEA, spol. s r.0., CR
znadka schvaleni: TCM 162/04 - 4072

4. Zkousky

Zkouska v terénu (realny prijezd 500 vozidel) byla provedena v Brné dne 16.6.2004 (protokol
CMI &. 8012-PR-2146-04), ostatni metrologické zkousky a zkousky odolnosti rychloméru byly provedeny

v souladu s pfislu§nymi metodikami a normami.

Pii viech zkouskich bylo zjisténo, Ze rychlomér typu UnicamVELOCITY3 je schopen plnit
funkei silni¢niho rychloméru, spliiuje véechny predepsané metrologické pozadavky, vyhovuje zkouskam
vlivu okoli a pozadavkim na EMC (elektromagnetickou komptabilitu) a je tedy vhodny pro méfeni
strednich rychlosti vozidel na usecich vozovky del3ich nez 100 m.
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5. Ovéreni

Rychlomér se ovéfuje podle metrologického piedpisu ,Metodicky postup pfi ovéfovani
rychloméru - Kamerovy monitorovaci systém UnicamVELOCITY3* (verze ze dne 12.7.2004), ktery
vypracoval vyrobce a ktery byl schvalen v ramci toho technického posouzeni.

Po usp&sné vykonanych metrologickych zkouskach se vystavi ovéfovaci list a na méfidle se
umisti Gfedni znacéky:

e na jednotce synchronizace &asu, ktera je &asti vyhodnocovaciho serveru (hlavni tifedni znatkou —
samolepicim §titkem se zajisti identifikaéni Stitek, dal$imi &tyfmi dfednimi znatkami —
samolepicimi §titky se zajisti kryt jednotky na kazdé strané),

e na kazdé kamefe (Ofedni znatkou — samolepicim Stitkem se zajisti identifikacni Stitek; kryt
kamery se zajisti po strané dvéma samolepicimi §titky).

6. Doba platnosti ovéreni

Doba platnosti ov&fenf je stanovena vyhlaskou Ministerstva primyslu a obchodu.
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5. Priloha €.2 katalogovy list systému UnicamVELOCITY




CdImed

Inteligentni dopravni systemy.

Meéreni Usekové rychlosti

UnicamVELOCITY

UnicamVELOCITY je systém pro méfeni Usekové rychlosti. Oproti systémim meéreni okamzité rychlosti (radary, indukéni
smygky, LIDARy atd.), které mé&fi pouze okamzitou rychlost na jednom misté&, je hlavni vlastnosti méfeni prdmérné
rychlosti v celém Useku. Systém je certifikovan pro pfimé vymahani prestupka.

Dalsi vlastnosti

ReSeni umozfiuje nastavit vice rychlostnich limitd
na zakladé casu (hodina dne atd.), klasifikace vozidla
(nakladni, osobni automobil) videodetekci, externim
zdrojem dat (s¢ita¢ dopravy apod.) &i externim vstupem
(synchronizace s limity na proménnych dopravnich
znackéach apod.).

Je také vhodné pro sbér dopravnich dat a klasifikaci.
Systém lze kombinovat s jinymi telematickymi systémy
jako je napfiklad WIM, mé&feni okamzité rychlosti adetekce
jizdy na ¢ervenou, detekce rozmérl vozidel (pouzitim 3D
skeneru), patrani po vozidlech atd.

Je dostupnych nékolik moznych architektur systému
v&etné obousmeérné konfigurace, zifetézené architektury
pro vice navazujicich Usekl nebo vétveného feseni
pro Useky s vice vyjezdnimi misty.

Zakladni specifikace

Verze systému pro detekci ptestupk( (enforcement) ma
néasledujici parametry:

Rozsah rychlosti 1-250 km/h

Pfesnost +3 km/h (v< 100 km/h)
+3% (v>100 km/h)

Délka Gseku 100 m - 10km

@;. A wrre g st & Pt [ 10| 3 oot Pl D vypese P 12 Wport 7] 2 vigwaz 4]

Pfipadova studie

Mapa Prahy s vyzna&enymi lokalitami instalovanych
systému méreni Usekové rychlosti (2015) je pfikladem
rozsahlé aplikace ovérené v praxi.

Diky publicité a G&¢innému pokutovani byl zaznamenan
vyrazny pokles po&tu prestupkl a doslo také k poklesu
emisi a hluku. Zdroj: Méstska policie hlavniho mésta
Prahy. Roéni pokles smrtelnych nehod v Praze: 41 %
celkem (zdroj: MHMP, 26. 6. 2008), 66 % na méfenych
Usecich (zdroj: BESIP, 31. 8. 2010).

Praha, ulice 5. kvétna: pokles po&tu pfestupkl v prabéhu
9 mésicl od nasazeni a propagace systému méfeni
Usekové rychlosti. Pokles v3ech prestupkl byl ze 30 %
na 13 %. Prestupky > 10 km/h klesly z 15 % na 5 %.
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6. Priloha €.3 — certifikat systému UnicamSPEED




@ Cesky metrologicky institut

Certifikat o schvaleni typu méridla
¢ 0111-CS-C26-08

Doplnék ¢. 2

Cesky metrologicky institut podle zikona o metrologii &. 505/1990 Sb. ve zn&ni pozd&jich predpist
vydava tento dopln&k pro:

silniéni rychlomér
typ UnicamSPEED

pfi dodrZeni technickych iidajii a podminek, uvedenych v piiloze tohoto certifikétu.

Zna&ka schvélenf typu: TCM 162/08 - 4634

Zadatel: CAMEA, spol. s r.o.
Kotenského 25
621 00 Brno
Cesk4 republika
IC: 60746220

Vyrobce: CAMEA, spol. s r.o.
Ceska republika

Platnost do: 13. listopadu 2018

Na zakladg vysledku technického posouzeni méfidla se stavajici certifikat o schvéleni typu rozSifuje o:

» novou verzi softwaru
dle specifikace v pFiloze

Pouceni o odvolani

Proti tomuto certifikitu 1ze do 15 dnd od jeho dorudeni podat u Ceského metrologického institutu
odvoléni k Utadu pro technickou normalizaci, metrologii a statni zku$ebnictvi.

Popis méFidla

Zakladn{ charakteristiky, schvalené podminky, specidlni podminky, vysledky ptezkouseni dopln&né o
popisy nékresy a schémata, uréeni mist pro umist&ni dfednich znadek jsou dany v protokolu o technické
zkouSce, ktery je nedilnou soug4sti tohoto certifikatu a mé celkem 2 strany.

RNDr. Pavel Klenovsky

Brno, 28. kvétna 2015 generélni feditel CMI
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Protokol o technické zkouce
Piedmét dopliiku:

1) Pfedmétem dopliiku je schvaleni zm&ny softwarového vybaveni silniénfho tisekového rychloméru
UnicamSPEED, kterd umoZiiuje nastavovéni riznych hodnot maximélni povolené rychlosti (dale
MPR) rychloméru zévislé na druhu vozidla, jako jsou osobni automobily, motocykly, autobusy nebo
nékladni automobily. Naptiklad 80 km/h pro osobni automobily, motocykly a autobusy a 60 km/h pro
nékladni automobily. Volba MPR pro tvorbu pfestupkového dokumentu je automatickd na zikladé
klasifikace priibéhu magnetické odezvy vozidla na induk&nich smy&kéach. V prestupkovém dokumentu
jsou uvedeny varianty MPR pro rizné druhy vozidel. Pii zpracovani ptfestupkového dokumentu
aplikacf UnicamPEN pak obsluha mimo jiné zvolf druh vozidla z nabfzenych moZnosti, poté je
zkontrolovéna shoda vybraného druhu vozidla obsluhou a strojng. Pfestupek je moZno déle zpracovat
pouze pokud je MPR pro druh vozidla vybrany obsluhou shodny nebo men¥i nez MPR strojné
zvoleného druhu vozidla,

Pro tuto funkci jsou pouZity tyto nové verze SW:

|

UnicamLOOPER 3.13
UnicamDETECTOR?2 6.10
UnicamVIOLATOR 2.47
UnicamPEN 7.44

2) Déle se na snfmku dopravni situace pfi méfeni rychlosti vozidla schvaluje alternativni moZnost
oznateni mista méfeni na vozovce. Namisto plné &ary je moiné vyznadit misto méfeni pierufovanou
¢érou dle obr. 1

Obr. 1 Alternativni metoda oznaeni mista mé¥eni.

Popsané zmény nemé&ni schvéleny zplisob méfeni rychlosti. Metrologické vlastnosti silniéniho
rychloméru typu UnicamSPEED zistévaji nezmé&nény.

Ostatni idaje zistdvaji beze zmény.
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g Certifikdt o schvileni typu méridla
E ¢. 0111-CS-C26-08

g Doplnék ¢. 1

;; Cesk)" metrologicky institut podle zakona o metrologii &. 505/1990 Sb. ve znéni pozd&jgich predpisi
g vydava tento dopingk pro:

% silniénf rychlomér

typ UnicamSPEED
pfi dodrZeni technickych tidajit a podminek, uvedenych v piiloze tohoto certifikatu.

Znatka schvéleni typu: TCM 162/08 - 4634

Zadatel: CAMEA, spol. s r.o,
Kofenského 25
621 00 Brno
Ceska republika
1C: 60746220

Vyrobce: CAMEA, spol. s r.o.
Cesk republika

Platnost do: 13. listopadu 2018

Na zéklad€ vysledku technického posouzeni méfidla se stévajici certifikdt o schvaleni typu rozsituje o:

TEEE

« novou verzi softwaru
+ moZnost pouZiti nové mérici jednotky UnicamWL
dle specifikace v piiloze

Pouceni o odvolini

Proti tomuto certifikitu Ize do 15 dni od jeho dorudeni podat u Ceského metrologického institutu
odvolénf k Utadu pro technickou normalizaci, metrologii a statni zkusebnictvi.

Popis méfidla

Zékladni charakteristiky, schvilené podminky, specialni podminky, vysledky prezkouseni doplnéné o
popisy ndkresy a schémata, uréeni mist pro umisténi ufednich znalek jsou dény v protokolu o technické
zkousce, ktery je nedilnou soucasti tohoto certifikatu a_ mé celkem 2 strany.
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Doplnzk &. 1 k TCM 162/08 - 4634

Protokol o technické zkougce

Piedmét dopliiku:

1. Zména SW, ktera umoZiiuje nastavovini maximéln& povolené rychlosti v rychloméru dle stavu
proménlivé svislé dopravni znatky zdkazové B20a (nejvyssi povolena rychlost).
Pro tuto funkci jsou pouZity tyto nové verze SW:

UnicamLOOPER 1.80
UnicamDETECTOR2? 4.44
UnicamVIOLATOR 1.82
UnicamPEN 6.10

Novy SW UnicamDETECTOR2 umotZiiuje zépis data a &asu v obrazovém dokumentu (snimku) ve
formétu dle CSN EN 1SO 8601:2005 ,Datové prvky a forméity vymény — Vyména informaci -
Zobrazenf data a Easu®,

2. Moinost pouZiti nové méfici jednotky UnicamWL misto stavajici jednotky UnicamL. PFi pouziti
méfici jednotky UnicamWL se pouZivaji tyto nové verze SW:

UnicamL.OOPER 2.05
UnicamDETECTOR?2 4.44
UnicamVIOLATOR 2.10
UnicamPEN 6.10

Zidna z popsanych zmén neméni schvaleny zpdisob méfeni rychlosti. Metrologické vlastnosti
silniéniho rychlom&ru typu UnicamSPEED ziistavaji nezm&nény.
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( Mi CESKY METROLOGICKY INSTITUT

Certifikat o schvileni typu méridla
¢. 0111-CS-C26-08
Cesky metrologicky institut podle zédkona o metrologii &. 505/1990 Sb. ve znéni pozdgjsich predpisii

schvaluje

silni¢ni rychlomér
typ UnicamSPEED
pfi dodrzeni technickych tidaji a podminek, uvedenych v pfiloze tohoto certifikétu.

Znacka schvaleni typu: TCM 162/ 08 - 4634
Zadatel: CAMEA, spol. s r.o.

Ko¥enského 25

621 00 Brne

Ceska republika

IC: 60746220

Vyrobce: CAMEA, spol. s r.o.
Ceska republika

Platnost do: 13. listopadu 2018

Poudeni o odvoldni

Proti tomuto certifikitu Ize do 15 dni od jeho doruteni podat u Ceského metrologického institutu
odvoléni k Ufadu pro technickou normalizaci, metrologii a statni zkuSebnictvi,

Popis mé&ridla

Zakladni charakteristiky, schvalené podminky, specidlni podminky, vysledky pfezkouseni doplnéné o
popisy nakresy a schémata, ur&eni mist pro umisténi Gfednich znaek jsou dany v protokolu o technické
zkousce, ktery je nedilnou souéésti tohoto certifikdtu a mé celkem 6 stran.

RNDr. Pavel Klenovsky
generaln| Fedite] CMI

Brno, 14. listopadu 2008




TCM 162/08 - 4634 2/6

Protokol o technické zkousce

1. Popis méFidla

Silniéni rychlomér typu UnicamSPEED je uréen pro méfeni rychlosti pii kontrole dodrzovéni nejvy3si
povolené rychlosti v silni¢ni dopravé se soudasnym pofizenfm obrazové dokumentace. Rychlomér je
stabilnf, tj. pfi pouZiti je trvale instalovén na jednom pevném stanovi$ti. UmoZiiuje méit rychlost
vozidel v automatickém reZimu v jednom az &tyfech jizdnich pruzich.

Rychlomér pracuje na principu Gsekového rychloméru, ktery méfi dobu projeti méteného vozidla
méficim Gsekem, vymezenym dvéma indukénimi smy&kami v kazdém jizdnim pruhu. Indukéni smy&ky
jsou uloZeny ve vozovce kolmo k ose jizdniho pruhu. Rychlost jedouciho vozidla se vypogits ze vztahu
v = As/Af a je uvedena v [km/h]

Systém pracuje zcela automaticky, pouze nékteré parametry méfeni Ize dalkové ovladat a nastavovat.
Jedna se o tyto parametry:

e zapnuti/vypnuti méfeni,
¢ nastaveni aktudlni maximalni povolené rychlosti,
¢ hodnoty rychlosti klasifikované jako prestupek.

Meé&Ficf visek

Meéfici dsek As je vymezen dvéma induk&nimi smy&kami (civkami) s, a s, , tvofenymi elektrickymi
vodi€i umisténymi pod povrchem vozovky v uréité konstantni vzdélenosti od sebe — viz obr. 1. Stfed
mezi smytkami miiZe byt vyznaen bilou piitnou &drou na vozovce. Pfi instalaci rychloméru je délka
méficiho \iseku As zméfena pomoci kalibrovaného méfidla. Hodnota As je uloZena v paméti rychloméru
Jjako konstanta, kterou nemiiZe uZivatel rychlom&ru ménit.

Méfeni doby priijezdu

Doba priljezdu vozidla A méficim Gsekem As se urdi jako &asovy posun elektrickych signald vzniklych
prijezdem vozidla nad jednotlivymi smy&kami. Hodnota Af se uréuje pomocf korelace téchto signald.

e~eermrssscaa -

Vyhodnocovaci a : P::zjit:’n‘:é l PC
Fdicljednotka =% . St cipkowmi | 7| (SW Prohiizezka®)
(Po) {_ dokumenty) |
F 3 I
Mérici jednotka
UnicamL
84 S2

i méficl osek As

«

\ pomysina

osa smycky

Obr. 1
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Umisténi kamer

Misto méfeni a jeho okoli je sledovano pomoci kamerové jednotky KJ. Kamera je zpravidla umisténa
nad vozovkou a slouzi pouze k dokumenta&nim \igelim a jedinou podminkou pro jeji umisténi je, aby
bylo projizd&jici vozidlo v digitdlnim snimku dobfe patmé a nebylo zamiZnitelné s jinymi vozidly.
V pfipadé& nepfiznivych svételnych podminek je misto méfeni osvétleno osvétlovaci jednotkou OJ.

Nastaveni parametrii rychloméru

U rychloméru Ize nastavovat maximélni povolenou rychlost jizdy v, v mist® méfeni a hodnotu limitni
rychlosti vy, . V pfipadé, ze bude zméfena rychlost vozidla v 2 v, + v; bude rychlom&rem
generovan vystupni (pfestupkovy) dokument.

Vystupnf (pFestupkovy) dokument

Dokladem o prestupku je snimek méfeného vozidia s registraéni znadkou (obr. 2). Na tomto snimku
jsou nasledujici Gdaje, potfebné k prokéazani prestupku:

zméfena rychlost vozidla v,

maximélni povolena rychlost v mist® méfeni vy,
datum a &as méfeni (8asové razitko),

nazev a popis mista méfeni,

délka méficiho useku 4s,

doba projeti mé&ficim Gsekem At,

typ a vyrobni &islo rychloméru,

pofadové &islo obrazového dokumentu.

Vystupni dokumenty se archivuji na ziznamové médium rychloméru a jsou pfi tzv. piestupkovém
fizeni, kontrolovény Skolenym operatorem pomoci software ,,Prohlizedka®.

Registraéni i ; Demanstracn: sninek
znactka RZ ;
Zméfena
rychlost v
Poiadoveé
&islo
dokumentu Délka
méfictho
Vyrobni useku As

cislo
rychloméru

Typ 1510 2007 1711523 575 LI-Ui-0'} Cas interval 01340 \

rych[oméru 4 Luochavrc%;mer Ut nad Laber_ﬂ Vyjezd. pruh 1' ' : Max:
Datum a Cas Misto Doba prijezdu p%‘;ﬁ;‘:év
méieni méfeni mé&f. usekem At i max
Obr. 2

Rychlomér se skldda z nasledujicich zékladnich &asti:
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Kamerov4 jednotka

Kamerova jednotka typu UnicamD slouZi k pofizovéni digitalnich snimka obrazové dokumentace — viz
obr. 3. Jednotka je shodnd sjednotkou pouZivanou u typov& schvileného rychloméru
UnicamVELOCITY 3.

Vyhodnocovaci jednotka

Vyhodnocovaci jednotka slouZi k fizeni procesu méfeni, vyhodnocovani dat z métici jednotky UnicamL
a k vytvafeni prestupkovych dokumentl. Jednotka je shodni s jednotkou pouZivanou u typové
schvaleného rychloméru UnicamVELOCITY 3.

MeéFici jednotka

Meéfici jednotka (tzv. detektor smycek) typu Unicaml (viz obr. 4) slouzi jako generator kmiti
v indukénich smy&kéch zabudovanych ve vozovce a ziroveii jako prevodnik frekvence oscilaci do
Cislicové podoby. K jednotce je mozné pfipojit az 8 indukénich smy&ek a méfit tak rychlost a% ve 4
jizdnich pruzich.
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Indukéni smycky

Induk&ni smycka (civka) vytvéfi induk&nost v LC oscilagnim obvodu jednotky UnicamL. Smygku tvofi
zévity vodiCe umisténé pod povrchem vozovky — viz obr. 5. Ptitomnost vozidla nad indukéni smyckou
zplisobi zm&nu jeji indukEnosti a tim i zm&nu frekvence oscilaci, ktera je méfena jednotkou UnicamL.
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1 ]
1 ]
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v J 1
' 1
] 1
Obr. 5

2. Zakladni metrologické a technické tdaje

Rozsah méfeni rychlosti 5 km/h aZ 250 km/h

Maximélni povolené chyby +3 km/h do 100 km/h véetng, £3 % nad 100 km/h
Maximalni polet jizdnich pruhi 4

Vzdalenost stfedii smytek 2 m aZ 6 m, nomindIné& 2,5 m

Rozsah provoznich teplot -20°C az +55°C

Rozsah skladovacich teplot ‘ -25°C a%+75°C

Provozni napé&ti nominalni 24 VDC

Software rychloméru UnicamLOOPER v. 1.10

Software ,,ProhliZecka* UnicamPen verze 5.16

3. Udaje na méidle

Jak na vyhodnocovaci tak i na méfici jednotce rychloméru musf byt umistén Stitek s nésledujicimi udaji

vyrobce

typ rychloméru
vyrobni &islo

znatka schvéleni typu

4. Technické a metrologické zkousky

Metrolagicka zkouska sprévnosti rychloméru pfi mé&feni v terénu na vozovce byla provedena v souladu
s mezindrodnim doporugenim OIML R 91 dne 9.10.2007, kdy bylo méfeno 833 prijezdii vozidel.
Metrologické zkousky budie indukénich smy&ek - méfici jednotky typu UnicamL - byly provedeny
pomoci simulatoru induk&nich smyéek v CMI.

R PR T,
areteRtig,
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Vétsina EMC zkou3ek rychloméru byla provedena v CMI OI Praha (Akreditovana zkusebni laboratof .
1341, protokol o zkousce €. 1013-PT-9004-08), Jedna EMC zkouska a enviromentdlni zkousky byly

provedeny ve VTUPV Vygkov (Akreditovana zkusebna &. 1 103, protokoly o zkousce &. 6440-786/2007,
6440-613/2008 a 6450-96/2007).

Vechny provedené zkousky prokézaly, Z¢ rychlomér typu UnicamSPEED je schopen plnit funkci
silni€nfho rychlomé&ru, uréeného pro méfeni rychlosti pfi kontrole dodrZovani nejvysi povolené
rychlosti v silni¢ni dopravé se souasnym pofizenim obrazové dokumentace.

5. Ovéreni

Rychlomér se ovéfuje vsouladu s metrologickym predpisem ,Metodicky postup pii ovéfovéni
tisekovych rychlomérii“, Po lisp&sné vykonanych metrologickych zkouskéch se vystavi ovéfovaci list..

6. Doba platnosti ovéFen{
Doba platnosti ovéfeni je stanovena vyhldskou MPO &. 345/2002 Sb. v platném znéni.
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PRONAJEM SADY USEKOVEHO MERENI RYCHLOSTI
BENESOV

7. Pfiloha ¢.4 - katalogovy list systému UnicamSPEED




52 S R 1 i o Aty (52 e i (8
- Inteligentni dopravni systemy

gl -

Meéreni okamzité rychlosti
UnicamSPEED

UnicamSPEED je systém pro certifikované méreni okamzité rychlosti v konkrétnim piesné definovaném fezu komunikace
napf. na vjezdu do obce. Jeho pouZiti a instalace v b&znych provoznich podminkach je téméF bez omezeni a jeho
odpovidajici funk&nost je zajisténa nezbytnosti ziskani potfebného certifikatu od povéiené certifikaéni spole¢nosti.
To uzivateli dava velmi vysokou garanci dané funkce zarizeni za v3ech relevantnich provoznich podminek. Uginnost
vynuceni o¢ekavaného chovéani fidi¢t je pfi dlsledném uplatiiovani, resp. vymahani detekovanych pfestupk(, velmi
vysoka.

Dalsi vlastnosti Zakladni specifikace

ReSeni umozfuje nastavit vice rychlostnich limitd  Verze systému pro detekci prestupkl (enforcement) ma
na zékladé &asu (hodina den atd.), klasifikaci vozidla  nésledujici parametry:
(nakladni, osobni automobil) videodetekci, zafizeni

. . X . - Rozsah rychlosti 1-250km/h
lze doplnit externim zdrojem dat (dopravni séita¢ - : T ET——
apod.) & externim vstupem (synchronizace s limity esnos £3km/h v m
na proménnych dopravnich znackach apod.). +3% (v=100km/h)

Je také vhodné pro sbér dopravnich dat a klasifikaci.

Systém lze kombinovat s jinymi telematickymi systémy
jako je napfiklad WIM, méFeni Gsekové rychlosti a detekce
jizdy na &ervenou, detekce rozméri vozidel (pouZitim 3D
skeneru), patrani po vozidlech atd.

Pripadova studie

Napfiklad v hlavnim mésté Praze je jeden ze systémi
instalovan v ulici StfeSovickd u zastavky méstské
hromadné dopravy s pfechodem pro chodce. Je propojen
s proménnou dopravni znackou s omezenim rychlosti
ze 40 na 30 km/h v dobé& s vysokym poctem chodcl
(zatatek a konec $koly, pracovni doby atd.).
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